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RU PykoBoacTBO nonb3osatens LV Lietotaja rokasgramata
PL Podrecznik uzytkownika LT Naudotojo vadovas
EE Kasutusjuhend TR Kullanim kilavuzu
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obstructions
on staircases.
ex. shoes

| kid's toys

S J
RU Ha koBpax po60T-NbiNecoc MOXeT CTONKHY TbCA C ONpeAeneHHbIMU TPYAHOCTAMU: Haxpoma, 60NbLIaA TONLMHA, [/IMHHbIA BOPC, Manblii BeC (Hanpumep, KOBPUKW Ansa BaHHow) / PL Odkurzacz
automatyczny moze nie dziata¢ poprawnie na dywanach majacych fredzle lub diugie wiosie, a takze zbyt grubych lub zbyt lekkich (np. dywanik w tazience) / EE Teie robotil voib tekkida
probleeme vaipkatetel, kui neil on narmad, kui need on liga paksud, pikakarvalised voi liiga 6hukesed (nt vannitoa vaip) / LV Jisu robots var saskarties ar gratibam uz paklaja, ja tas ir ar barkstim,
parak biezs, ar garam pukam, parak viegls (piem., vannas istabas paklajs) / LT Jasy robotas ant kilimy gali susidurti su tam tikrais sunkumais, jei 3ie yra su kutais, per stori, ilgais plaukeliais ar per
lengvi (pvz, vonios kilimélis). / TR Robotunuz halilarda bazi zorluklarla karsilasabilir: cok kalin sacaklar, cok hafif uzun tlyler (6r. banyo paspasi)
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KHonKa oTcoeanHeHus
nblNecbopHrKa

J1a3epHbIn faTumK paccToaHnA
bamnep

KHonka ynpasneHus

3apnagka / JlokanbHas y6opka
MutaHwne / Crapr-Naysa

Przycisk zwalniajacy
pojemnik na kurz

Laserowy czujnik odlegtosci z
dioda (LSD)

Listwa ochronna

Przycisk sterujacy

tadowanie / sprzatanie
miejscowe

Zasilanie / Start / Pauza

Tolmukambri vabastusnupp
LSD laserkaugusandur
Kaitseriba

Juhtnupp

Laadimine / Kohtpuhastus
Toide / Kdivita Peata

Putekl|u tvertnes atbrivosanas
poga

Lazera distances sensors
Aizsargjosla

Vadibas poga
Uzlade/punktveida tiridana
leslégsana/saksana pauze
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Dulkiy dézés atlaisvinimo
mygtukas

LSD lazerinis atstumo jutiklis
Apsauginé juostelé
Valdymo mygtukas
|krovimas / vietos valymas
Maitinimas / paleidimas ir

pristabdymas

Toz haznesi serbest

birakma diigmesi

LSD lazer mesafe sensori
Koruyucu serit

Kontrol digmesi

Sarj Etme / Bélgesel
Temizlik

Gl / Baglat Duraklat
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BbinyckHoe oTBEpCTHE
OTBepcTue As1A BoAbl
DvikcaTop pesepsyapa Ans
BOAbI

OVArHOCTNYECKNI

KpblLLKa nbinecbopHrika
[opprpoBaHHbIN GUnbTp
ly6uaTbii dunsTp
KpenneHue cetkn dpunbtpa
Mbinec6bopHNK

Infiltracijas izplade
Udens ieplade

Udens tvertnes fiksators
Diagnostikas

Puteklu tvertnes vaks
Gofrétais filtrs

Sukla veida filtrs

Filtra sieta skava
Puteklu tvertne
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Wylot wody

Wilot wody

Blokada zbiornika na wode
Diagnostyczny

Pokrywa pojemnika na kurz
Filtr karbowany

Filtr piankowy

Uchwyt siatki filtracyjnej
Pojemnik na kurz

Vandens iSvadas

Vandens jvadas

Vandens talpyklos uzraktas
diagnostinis

Dulkiy dézés dangtis
Klostuotas filtras
Kempinés filtras

Filtro tinklelio laikiklis
Dulkiy dézé
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Noérgvee viljalaskeava
Vee sisselaskeava
Veepaagi lukk
Diagnostiline
Tolmukambri kate
Kurdfilter

Kasnfilter

Filtri vorgu kronstein
Tolmukamber

Sizma alani

Su girisi

Su haznesi kilidi

tani

Toz haznesi kapagi

Pilili filtre

Suinger filtre

Filtre ag baglanti parcasi
Toz haznesi
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Mogkniounte Kabenb MUTaHUA K PO3ETKE SMIEKTPOCETY 1 MOAKIIUMTE afanTep K pasbemy
NUTaHNA Ha 6OKOBOM MaHenn 3apsAAHON OOK-CTaHUMW. VHAMKATOP 3apAfHON AOK-CTaHLMK
rOpUT NOCTOSIHHO U FaCHET NPV NMOAKIIIOUYEHUN K Hell poboTa-nbifecoca.

Podfacz kabel zasilania do gniazdka, a nastepnie podtacz zasilacz do gniazda zasilania z boku
stacji dokujacej. Wskaznik stacji dokujacej jest zawsze wiaczony i gasnie, gdy odkurzacz jest
podfaczony.

Uhendage elektrijuhe vooluvérgu pistikupesasse ja adapter dokkimisjaama kiiljel asuvasse
voolupistikupesasse. Dokkimisjaama margutuli péleb alati ja kustub pérast roboti ihendamist.

lespraudiet stravas vadu stravas tikla kontaktligzda un iespraudiet adapteri stravas ligzda
dokstacijas sanos. Dokstacijas indikators vienmeér ir ieslégts, un tas nodziest, kad robots ir
pievienots.

Jjunkite maitinimo laidg j maitinimo tinklo lizda ir jjunkite adapterj j maitinimo lizda jkrovimo
stotelés Sone. Jkrovimo stotelés indikatorius visuomet Sviecia ir iSsijungia, kai prijungiamas
robotas.

Gli¢ kablosunu ana prize takin ve adaptord, sarj istasyonunun yanindaki gi¢ jakina takin. Sarj
istasyonu gostergesi her zaman agiktir ve robot prize takildiginda kapanir.
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PasmecTuTe 3apsfHYI0 AOK-CTAHUMIO TaKMM OOpPa3oM, UTOObl C KaXkAoW CTOPOHbI OT Hee
ocTaBanocb no 0,5 M cBO6OAHOTO MPOCTPAHCTBA, a neped Hel — 1,5 M. He cTaBbTe 3apagHyio
CTaHUMIO PAAOM C flecTHuLel. Kabenb AomKeH 6biTb HaTAHYT. Pasmelyainte 3apsaaHyio CTaHUmMo
Ha TBEPAOW NOBEPXHOCTM. He pa3melyaiite 3apAaHYyIo CTaHUMIO Ha KOBPaX.

Aby ustawic stacje dokujgca, upewnij sig, ze jest zachowany odstep 0,5 m po bokach oraz 1,5m
z przodu. Nie nalezy umieszczac stacji dokujacej w poblizu schodéw. Kabel musi by¢ napiety.
Stacje dokujaca nalezy zawsze ustawia¢ na twardym podtozu. Nie stawiac stacji dokujacej na
dywanie.

Dokkimisjaama paigaldamiseks leidke koht, kus selle mélemal kiiljel oleks 0,5 m ja ees 1,5 m
vaba ruumi. Arge paigaldage dokkimisjaama trepi lahedale. Kaabel peab olema korralikult
Uihendatud. Asetage dokkimisjaam alati kdvale pinnale. Arge asetage dokkimisjaama vaibale.

Novietojot dokstaciju, parliecinieties, ka uz katru pusi ir briva 0,5 m zona un 1,5 m zona
dokstacijas prieksa. Neuzstadiet dokstaciju blakus kapném. Kabelim jabut nostieptam. Vienmér
novietojiet dokstaciju uz cietas gridas. Nenovietojiet dokstaciju uz paklaja.

leSkodami vietos jkrovimo stotelei jsitikinkite, kad abiejose jos pusése buty 0,5m, o

priekyje — 1,5m laisvos erdvés. |krovimo stotelés nemontuokite $alia laipty. Laidas turi bati
jtemptas. |krovimo stotele visuomet montuokite ant kiety grindy. Nepadékite jkrovimo
stotelés ant kilimo.

Sarj istasyonunu yerlestirmek icin her iki yanda 0,5 metrelik ve sarj istasyonunun 6niinde 1,5
metrelik bos bir alan oldugundan emin olun. Sarj istasyonunu merdivenlerin etrafina kurmayin.
Kablo siki olmaldir. Sarj istasyonunu daima sert zemine yerlestirin. Sarj istasyonunu haliya
koymayin.
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Momectute pO6OT-I'IbIJ1€COC Ha 3apAAHYI0 OOK-CTaHUMIO: €ro KOHTaKTHaA MmilaCTHa AO0JTXKHa
KacCaTbCA KOHTAKTHbIX MIaCcTUH 3apF|JZ|HOI7I cTaHumw. locne 3Toro KHOMKn 3aropAarca 6enbim, a
NHOWKATOP NUTaHMA Ha 3apﬂ,E|HOIZ OOK-CTaHUMW NoracHeT.

Ustaw odkurzacz na stacji dokujacej: ptyty tadujace na odkurzaczu musza stykac sie z ptytami
na stacji. Przyciski zaswieca sie na biato, a wskaznik zasilania stacji dokujacej zmieni sie z
jasnego na ciemny.

Asetage robot dokkimisjaama: roboti laadimisplaat peab puutuma kokku dokkimisjaama
plaadiga. Seejarel sittivad nuppudel valged tuled ja dokkimisjaama toite hele margutuli
muutub tumedaks.

Novietojiet robotu uz dokstacijas ta, lai robota uzlades plaksnes pieskartos plaksném uz
dokstacijas. Pogas izgaismojas balta krasa, un dokstacijas darbibas indikators, kas lidz $im
dega, izslédzas.

Padékite robota ant jkrovimo stotelés: ant roboto esancios jkrovimo plokstelés turi liestis
su esanciomis ant jkrovimo stotelés. Mygtukai jsiziebs baltai ir |krovimo stotelés maitinimo
indikatorius pasikeis i$ Sviesaus j tamsy.

Robotu sarj istasyonuna yerlestirin: Robotun Ulzerindeki sarj plakasi, sarj istasyonundakilere

temas etmelidir. Digmeler beyaz renkte yanar ve sarj istasyonundaki gli¢ gostergesi parlak
renkten koyu renge déner.
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YTo6bl NPOANNTL CPOK CNYXObl aKKyMynATOpa, AepXuTe pPoOOT-MblNecoc Ha 3apsaHou
CTaHUUW, Korga OH He ucnonb3yetcA. Ecnv Bbl He nnaHupyeTe MCNonb3oBaTb MblIECOC B
TeYeHre AJIMTENIbHOrO BPEMEHM, MOJIHOCTbIO 3apsAAWTE aKKyMyNATOp, 3aTeM BbiK/unUTe
POOOT-NbINECOC 1 XPAHUTE €r0 B CYXOM NPOXIalHOM MecTe.

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, zawsze nalezy przechowywac¢ odkurzacz
automatyczny w stacji dokujacej, gdy nie jest uzywany.

Jesli odkurzacz nie bedzie uzywany przez diuzszy czas, nalezy catkowicie natadowac
akumulator, wytaczy¢ odkurzacz i przechowywac go w chtodnym i suchym miejscu.

Aku kasutusea pikendamiseks hoidke kasutusel mitte olevat robotit alati dokkimisjaamas
laadimas.

Kui te ei kavatse tolmuimejat pikema aja valtel kasutada, siis laadige aku taielikult tais, lUlitage
robot vélja ning asetage see hoiule jahedasse ja kuiva kohta.

Lai pagarinatu akumulatora darbmuza ilgumu, vienmér laika, kad neizmantojat robotu,
ievietojiet to dokstacija uzladei.
Ja ilgu laiku neizmantojat puteklstcéju, pilniba uzladéjiet akumulatoru, izslédziet robotu un
glabajiet to vésa un sausa vieta.

Norédami prailginti akumuliatoriaus eksploatavimo trukme, nenaudojama robota visuomet
laikykite jkraunama ant jkrovimo stotelés.

Jei dulkiy siurblio nenaudosite ilga laika, visiskai jkraukite akumuliatoriy, i$junkite robota ir
laikykite jj vésioje, sausoje vietoje.

Pil dmrini uzatmak icin kullanilmadigr zamanlarda robotun daima sarj istasyonunda sarj
olmasini saglayin. Elektrikli stiplirgenizi uzun bir siire kullanmayacaginiz zaman litfen pili
tamamen sarj edin ve robotu kapatip kuru ve serin bir yerde saklayin.
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Po6oT-nbinecoc ocHallleH gaTymkamu nageHrsa ANia pacro3HaBaHyA NecTHNL 1 NycToT. B cnyyae
nX 06HapYXeHNA OH CMEHUT HanpaBneHue.

YT06bI pO6OT-NbINECcoC NPaBUIbHO pacrno3HaBan HEPOBHOCTY YPOBHA nona, ybepute ¢ nona
pAAOM C NycTOTaMu, TeCTHALAMU U CTYNEHAMM BCe NPpeAMeTbl (CyMKK, 00yBb 1 T. A.).
Po6oT-nbiniecoc pagom ¢ nectTHmLen 6e3 npeameToB @

Po6oT-nbiniecoc pagom c nectHuLel ¢ 06yBblo, CyMKamu Uiy ApYrMu npeamMeTamu (oH He
CMOXeT NPaBUIbHO Pacrno3HaTb IECTHULY U NMO3TOMY yrafeT).

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w czujniki upadku, ktére wykrywaja schody i
szczeliny. Odkurzacz automatyczny zmieni kierunek, gdy je wykryje.

Aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réznic poziomu podtoza, upewnij sie, ze na podtodze
obok szczelin lub schodéw nie ma zadnych przedmiotéw (np. toreb lub butéw, itp.).
Odkurzacz automatyczny znajduje sie w poblizu schodéw, przy ktérych nie ma Zzadnych
przedmiotéw .

Odkurzacz automatyczny znajduje sie w poblizu schodéw z butami, torbami lub innymi
przedmiotami (odkurzacz automatyczny nie wykryje prawidtlowo schodéw i dlatego
spadnie).

Robotil on kukkumisandurid treppide ja avade tuvastamiseks. Kui robot need tuvastab, siis ta
muudab suunda.

Porandapinna tasemeerinevuste Oigeks tuvastamiseks tagage, et avade, treppide voi
trepiastmete ldheduses ei oleks maas esemeid (kotte, kingi jne).

Robot ilma esemeteta trepi lahedal .

Robot kingade, kottide v6i muude esemetega trepi lahedal (robot ei tuvasta treppi
korralikult ja kukub).

Robotam ir nokrisanas novérsanas sensori, kas konstaté kapnes un spraugas. Konstatéjot sadus
skérslus, robots maina virzienu.

Lai pareizi noteiktu gridas limenu atskiribas, parliecinieties, ka uz gridas spraugu vai kapnu
tuvuma un uz kapném neatrodas priekSmeti (somas, apavi u.c.).

Robots pie kapném, kur nav priekSmetu .

Robots pie kapném, kur ir kurpes, somas vai citi priekSmeti (robots nespés pareizi konstatét
pakapienus un nokritis).

13
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Robotas turi aukscio jutiklius, skirtus laiptams ir plySiams atpazinti. Juos aptikes robotas pakeis
kryptj.

Kad robotas tinkamai atpazinty grindy aukscio skirtumus, jsitikinkite kad greta plysiy, laipty ar
ant paciy laipty nebuty jokiy daikty (krepsiy, baty...).

Robotas prie laipty be daikty .

Robotas prie laipty, ant kuriy stovi batai, krepsiai ar kiti daiktai (robotas tinkamai neatpazins
laipty ir nukris).

Robot, merdivenleri ve bosluklar tespit edebilmesi icin diisme sensorlerine sahiptir. Robot,
bunlari tespit ettiginde yon degistirir.

Taban seviyesinin farkini dogru bir sekilde tespit etmek icin bosluklarin ve merdivenlerin yaninda
veya merdiven basamaklarinda herhangi bir nesne (canta, ayakkabi...) olmadigindan emin olun.
Robot, nesnelerin olmadigi merdivenlere yakin @

Robot ayakkabi, canta veya diger nesnelerin bulundugu merdivenlere yakin (robot,
merdivenleri dogru bir sekilde algilamayacak ve dolayisiyla dlisecektir).

]
Haxmnte 1 ygepkuBante KHOMKY O B TeueHue 3 CeKyHf, 4YToObl BKIIOUUTb MUTaAHKME.
NHamKaTopbl MUTHYT, @ 3aTeM 3aropATtca. Ecnn akkymynatop paspskeH, poboT-nbiiecoc He
BKJTIOUNTCA.

'
Przytrzymaj przycisk O przez 3 sekundy, zeby wiaczy¢ zasilanie. Lampki zamrugaja, a
nastepnie zaswieca sie statym $wiattem. Gdy poziom natadowania akumulatora jest niski,
odkurzacz automatyczny nie wtaczy sie.

]
Vajutage toite sisse lulitamiseks kolme sekundi jooksul nuppu O .Tuled vilguvad ja jadvad seejarel
pusivalt pélema. Kui aku on tiithjenemas, siis robot sisse ei llitu.

’
Lai ieslégtu ierici, 3 sekundes turiet nospiestu pogu O . Gaismas indikatori mirgo un tad
iedegas. Ja ir zems akumulatora uzlades limenis, robots neieslédzas.

[}
Paspauskite mygtuka O per 3 sekundes, kad jjungtuméte maitinima. Lemputés sumirksés ir
pradés Sviesti nuolat. Jeigu akumuliatorius iSsikroves, robotas nejsijungs.

'
Glict agmak icin O diigmesine 3 saniye boyunca basin. Isiklar yanip soner ve ardindan sirekli
olarak yanar. Pil dusiikse robot calismaz.

14
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[}
Korpa po60oT-nbinecoc BKYEH, HaXKMUTE KHOMKY O , UTOObI HauaTb YOOPKY (Mnn ncnonb3yiiTe
npunoxeHne Tefal X-plorer Series 75&95, cm. pa3gen 2). MNpu HopmanbHOM paboTe KHOMKW
nopceeunBatoTcA 6enbim LIBETOM.

]
Gdy odkurzacz jest witaczony, nacisnij przycisk O , aby rozpocza¢ sprzatanie (lub skorzystaj
z aplikacji Rowenta X-plorer Series 75&95, patrz sekcja 2). Podczas normalnej pracy przyciski
beda swiecic sie na biato.

'
Kui robot on sisse lilitatud, vajutage puhastamise alustamiseks nuppu O (voi kasutage
Rowenta X-plorer Series 75&95 rakendust, vt peatlikk 2). Tavapdrase to6tamise korral siittivad
seejdrel nuppudel valged tuled.

'
Kad robots ir ieslédzies, nospiediet pogu O lai saktu tirisanu (vai izmantojiet lietotni
“Rowenta X-plorer Series 75&95"; skatiet 2. sadalu). Normalas darbibas laika pogas izgaismojas
balta krasa.

'
Kai robotas jjungtas, paspauskite mygtuka O kad pradéty valyti (arba naudokite ,Rowenta
X-plorer Series 75&95" programéle , zr. 2 skyriy). Dirbant jprastai, mygtukai vies baltai.

'
Robot acildiginda temizlemeyi baslatmak icin O diigmesine basin (veya Rowenta X-plorer
Series 75&95 uygulamasini kullanin; bkz. bolim 2). Normal kosullarda calisirken diigmeler
beyaz renkte yanar.
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(]
YT06bl NPNOCTAHOBUTL YOOPKY, HAXKMUTE KHOMKY O ele pa3. Ytobbl BO306HOBUTL YOOPKY,
HaXXMuTe ee elle pas.

[}
Naci$nij ponownie przycisk O , aby wstrzymac sprzatanie. Nacisnij ponownie, aby wznowic¢
sprzatanie.

(]
Puhastamise peatamiseks vajutage uuesti nuppu O Puhastamise jatkamiseks vajutage
nuppu veel kord.

[}
Vélreiz nospiediet pogu O , lai pauzétu tirisanu. Nospiediet to vélreiz, lai atsaktu tirisanu.

’
Paspauskite mygtuka O dar karta, kad pristabdytuméte valyma. Paspauskite dar karta, kad
testuméte valyma.

'
Temizlemeyi duraklatmak icin O digmesine tekrar basin. Temizlemeye devam etmek icin bu
diigmeye tekrar basin.

16



RU

PL

EE

LV

LT

TR

Korpa po6oT-nblnecoc HaXoAUTCA B peXrMe Nnay3bl, HAXXMUTE KHOMKY O ans 3apagku. Po6ot-
MblJ1IeCOC aBTOMATMYECKM BO3BPALLAETCA B 3aPAAHYIO JOK-CTAaHLMIO NPU OJHOM 13 Criefyowumx
yCNoBui:

+ PO6GOT NONMHOCTbIO BBIMOSIHUM YOOPKY

« AKKYMYJIATOP pa3psXKeH; Nocsie TOro Kak akkymynatop 3apagutcs ao 80%, poboT-nbiiecoc
BO306HOBUT paboTy, UTOObI 3aBEPLUNTL OCTaBLLYIOCA YaCTb YOOPKHM

Kiedy praca odkurzacza jest wstrzymana, nacisnij krétko przycisko, aby ponownie natadowac
odkurzacz. Odkurzacz automatycznie wraca do stacji dokujacej w nastepujacych przypadkach:
- odkurzacz zakoniczyt sprzatanie;

+ poziom natadowania akumulatora jest niewystarczajacy; po natadowaniu akumulatora do
poziomu 80% odkurzacz wznowi sprzatanie.

Kui roboti t66 on peatatud, vajutage laadimiseks lthidalt nuppu O Robot liigub automaatselt
tagasi laadimisdokki, kui taidetud on Uiks jargmistest tingimustest.

« Robot on puhastamist6o [6petanud.

«» Aku laetuse tase pole to6tamiseks piisav. Kui aku laetuse tase on joudnud vaartusele 80%,
p6ordub robot tagasi puhastamistodd [6petama.

Kad robots atrodas pauzes stavokli, isi nospiediet pogu 0, lai to uzladétu. Talak noraditajos
apstaklos robots automatiski atgriezas pie uzlades dokstacijas:

« robots ir visu iztirijis;

- akumulatora uzlades limenis ir nepietiekams; kad akumulators ir uzladéts lidz 80%, robots
atsak darbu, lai pabeigtu atlikuso tirisanu.

Kai robotas pristabdytas, trumpai paspauskite mygtuka O kad jkrautuméte. Robotas
automatiskai grjzta j jkrovimo stotele, kai yra viena is $iy salyguy:

+ Robotas viskg isvalé

» Nepakanka akumuliatoriaus energijos; jkrovus akumuliatoriy 80 %, robotas tes likusj valymo
darba.

Duraklatildiginda robotu sarj etmek icin Q diigmesine kisa bir stire boyunca basin. Robot,
asagidaki kosullardan biri gerceklestiginde sarj istasyonuna otomatik olarak geri déner:

+ Robot, temizleme islemini tamamen bitirmistir

- Pil glicli yetersizdir; pil %80’e kadar sarj oldugunda robot temizleme islemine kaldigi yerden
devam eder.

17



RU

PL

LV

LT

TR

Korga p060T-I'IbIJ'IECOC HaxXoAuTCA B peXKMMe Mnaysbl, HaXXMUTE N yﬂep)KVIBaIZTe KHOMKY O
3 CeKyHAbl, YTOObI BKIOUUTD pexnm NIOKanbHom y6opK|/|.

Kiedy praca odkurzacza jest wstrzymana, przetrzymaj przycisk 0 przez 3 sekundy, aby
uruchomic tryb sprzatania miejscowego.

Kui roboti t66 on peatatud, vajutage kohtpuhastusreziimi kaivitamiseks kolme sekundi jooksul

nuppu .

Kad robots atrodas pauzes stavokli, 3 sekundes turiet nospiestu pogu O lai saktu punktveida
tiriSanas rezZimu.

Kai robotas pristabdytas, paspauskite mygtuka O per 3 sekundes, kad jjungtuméte vietos
valymo rezima.

Robot duraklatildiginda bélgesel temizlik modunu baslatmak icin 0 digmesine 3 saniye
boyunca basin.
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Ecnn KHOMKa roput KpacHblM, YpOBEHb 3apAfa akkymynAatopa Hu3Kuii. MNMomectnte poboT-
Mbiecoc B 3apsAAHY0 LOK-CTaHuMo. [ns Hauana paboTbl ypoBeHb 3apsAfa aKKymynsTopa
po6oTa-nbinecoca JomKeH cocTaBnATb >30%.

Gdy przycisk swieci sie na czerwono, poziom natadowania akumulatora jest niski. Umies¢
odkurzacz automatyczny w stacji dokujacej. Poziom natadowania odkurzacza powinien
wynosi¢ >30%, zeby urzadzenie mogto pracowac.

Kui nupul péleb punane tuli, siis on aku laetuse tase vdga madal. Asetage robot dokkimisjaama.
Enne t60 jatkamist peab roboti véimsus olema >30%.

Ja poga deg sarkana krasa, akumulatora uzlades limenis ir zems. levietojiet robotu dokstacija.
Lai robots varétu stradat, ta uzlades limenim jabat >30%.

Jei mygtukas 3viecia raudonai, akumuliatorius issikroves. |statykite robota j jkrovimo stotele.
Robotas turi bati jkrautas ne maziau nei 30 %, kad galéety dirbti.

Dugme kirmizi oldugunda pil seviyesi dusiktir. Litfen robotu sarj istasyonuna yerlestirin.
Robotun calisabilmesi icin pil seviyesi en az %30 olmalidir.
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YTobbl BOCMONb30BaTbCA BCEMU GYHKLMOHANbHBIMY BO3MOXHOCTAMM POb6OTa-Nbinecoca,
3arpysuTe Ha cBoii cMapTdoH becnnaTtHoe npunoxeHune «Tefal X-plorer Series 75&95» (UT06bI
HaiTh ero B App Store unu Google Play, ncnonb3yiite QR-kopg, yKasaHHbllh Bbile). YTo6bl lerko
yNpaBnATb PO6OTOM-NbINECOCOM, CIIEAYITE MHCTPYKLMAM B MPUIOXKEHNN.

Aby w petni wykorzysta¢ wszystkie funkcje odkurzacza automatycznego, pobierz bezptatng
aplikacje,Rowenta X-plorer Series 75&95" (mozesz uzy¢ kodu QR powyzej lub znalez¢ aplikacje
w AppStore lub Google Play) na swéj smartfon. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
cieszyc sie mozliwosciami Twojego robotal.

Roboti koéigi funktsioonide taielikuks kasutamiseks laadige oma nutitelefoni alla tasuta
rakendus,Rowenta X-plorer Series 75&95“ (ulalolev QR-kood aitab seda App Store'is voi Google
Plays leida). Roboti t66 nautimiseks jargige lihtsalt rakendusesiseseid juhiseid!.

Lai pilniba izmantotu visas robota iespéjas, lejupieladéjiet bezmaksas lietotni “Rowenta
X-plorer Series 75&95" sava viedtalruni (varat izmantot augstak redzamo QR kodu, lai atrastu to
veikala “App store” vai “Google Play”). Veiciet lietotné noraditas darbibas un izmantojiet robota
iespéjas!.

Norédami iSnaudoti visas roboto galimybes, j iSmanujj telefona atsisiyskite programéle
,Rowenta X-plorer Series 75&95" (galite rasti ,App store” arba ,Google Play’, naudodami
anksciau pateikta QR koda). Tiesiog vykdykite programéléje pateikiamas instrukcijas ir
dziaukités robotul.

Robotunuzun sundugu tim olanaklardan yararlanmak icin akilli telefonunuza “Rowenta
X-plorer Series 75&95" icretsiz uygulamasini indirin (App Store veya Google Play'de bulmak
icin yukaridaki QR kodunu kullanabilirsiniz). Uygulamadaki talimatlara uyun ve robotunuzun
keyfini cikarin!
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Korga KHOMKM MuralT ¢UONeToBbiM LBETOM, POOOT-MbIIECOC TOTOB K MOAKIOUYEHMIO
(nopoxauTe). Korma KHonku 6enble, cetb WI-Fi mogknioueHal.

Gdy przyciski migaja na fioletowo, odkurzacz automatyczny jest gotowy do podtaczenia (nalezy
zaczekac). Gdy swiatto przyciskow jest biate, oznacza to, ze potaczenie WiFi zostato nawigzane.

Kui nuppudel vilguvad lillad tuled, on robot tihendamiseks valmis (palun oodake). Kui nuppudel
pélevad valged tuled, siis on Wi-Fi ihendus loodud!.

Ja pogas mirgo violeta krasa, robots ir gatavs izveidot savienojumu (lidzu, nogaidiet).
Kad pogas izgaismojas balta krasa, ir izveidots savienojums ar Wi-Fi.

Kai mygtukai mirksi violetine 3viesa, robotas pasirenges prisijungti (palaukite). Kai mygtukai
Sviecia baltai, ,WIFi” prijungtas!.

Digmeler mor renkte yanip sondigiinde robot, baglanmaya hazirdir (litfen bekleyin).
Dugmeler beyaz oldugunda WiFi baglantisi kurulur!
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UYTo6bl OUMCTUTL KOHTAKTHbIE MIACTUHbI, BbIKMOUNTE POOOT-MbINECOC U NMepeBepHUTE ero.
3aTem nNpoTpuTe NAACTUHbI CYXOW TKaHblo. He npoTupanTte maciom. Ounwante KOHTaKTHble
NNacTUHbl OAVH pa3 B Hepento. TakKe ouuLiaiiTe 3MEKTPOAHbIe MAACTVHbI 3apARHON [OK-
CTaHUUw.

Aby wyczysci¢ wtyk tadowania, wytacz odkurzacz i obré¢ go spodem do gory. Nastepnie wytrzyj
styk za pomoca suchej Sciereczki. Nie czys¢ wtyku olejem. Wtyk tadowania nalezy czysci¢ raz w
tygodniu. Nalezy réwniez oczyscic elektrodowe ptyty tadowania na stacji dokujacej.

Laadimiskontakti puhastamiseks lUlitage robot vilja ja poérake pea alaspidi. Seejarel piihkige
kontakt kuiva riidelapiga puhtaks. Arge hdéoruge 6liga. Puhastage laadimiskontakti kord
nadalas. Samuti puhastage dokkimisjaama laadimiselektroodi plaate.

Lai notiritu uzlades kontaktu, izslédziet robotu un apgrieziet to otradi. Tad ar sausu dranu
noslaukiet kontaktus. Neberziet ar ellu. Uzlades kontaktu tiriet reizi nedéla. Notiriet ari
dokstacijas uzlades elektrodu plaksnes.

Norédami isvalyti jkrovimo kontakta, robota iSjunkite ir apverskite. Tada sausu audiniu
nuvalykite kontaktus. Neisriebaluokite. Valykite jkrovimo kontakta kartg per savaite. Taip pat
nuvalykite jkrovimo stotelés jkrovimo elektrodo ploksteles.

Sarj temas noktalarini temizlemek icin robotu kapatin ve ters cevirin. Ardindan silmek igin kuru
bir bez kullanin. Yag ile ovalamayin. Sarj temas noktalarini haftada bir kez temizleyin. Litfen
sarj istasyonunun sarj etme elektrodu plakalarini da temizleyin.
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MpoTpuTe Cyxoi MATKON TKaHbIo AaTUMKK pobOoTa-MblNecoca, BKYas cegytoLye:

«  JlaTunK cnefoBaHNA BAOJb CTEH C NPaBOi CTOPOHbI poboTa-nbinecoca

«  PapronokauMOHHbIN faTumK NpefoTBPaLleHMs CTONIKHOBEHUI B BEPXHEN YacTy poboTa-
nblnecoca

+  Tpw AaTumka 3awWuThbl OT NaAeHUA B HUXKHEN YacTn poboTa-nblnecoca

+  WHdpakpacHbin faTurK B nepeaHeit Yyactu poboTa-nbinecoca

Przetrzyj czujniki odkurzacza sucha, miekka Sciereczka, w tym:
«  czujnik $ciany po prawej stronie odkurzacza;

«  czujnik antykolizyjny na pokrywie na gérze odkurzacza;

+  trzy czujniki upadku na dole odkurzacza;

«  czujnik podczerwieni na przodzie odkurzacza.

Piihkige kuiva ja pehme riidelapiga puhtaks roboti andurid, sh:
«  seinaandur roboti paremal kiljel;
+  radarikatte kokkuporkevastane andur roboti peal;
« kolm kukkumisvastast andurit roboti all;
infrapunaandur roboti ees.

Noslaukiet robota sensorus ar mikstu, sausu, dranu, tostarp:

«  sienas sensoru robota labaja pusé,

- sadursmes novérsanas sensora radara parsegu robota augspusé,
«  tris nokrisanas novérsanas sensorus robota apakspuseé,

- infrasarkano sensoru robota priekspusé.

Sausu, minkstu audiniu nuvalykite roboto jutiklius, jskaitant:

«  Sienos jutiklis deSiniajame roboto Sone

. Radaro gaubto apsaugos nuo susidirimo jutiklis roboto virsuje
. Trys apsaugos nuo kritimo jutikliai roboto apacioje

. Infraraudonujy spinduliy jutiklis roboto priekyje

Asagidakiler de dahil olmak tizere robot sensorlerini kuru, yumusak bir bezle temizleyin:
+  Robotun sag tarafindaki duvar sensori

. Robotun tst kismindaki radar kapadi carpisma onleyici sensor

+  Robotun alt kismindaki li¢ diisme engelleyici sensor

. Robotun oniindeki kizilotesi sensor
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War 1. Haxxmute kHonky «OPEN» (OTKPbITb), uto6bl cHATb MbinecbopHuk. War 2. OTkpoiTe
MNblNecbopPHUK, YTOObI ONYCTOLLUTD ero. BbITAHKTe pamy dunbTpa, UToObl CHAT rOGPUPOBaAHHDIN
U TMOPOSIOHOBLIN GUALTPbI BO M3b6eXaHMe KX 3acopeHusA. AKKypaTHO MnocTyuyute
rodpupoBaHHbIM GUIIBTPOM MO MYCOPHOMY Befpy, UTOObl CTPAXHYTb Mblib. [pomoiTe
MOPOJIOHOBBIN GUABTP, NblNecOoPHUK U pamy GUNbTPa BOAON. [laiiTe UM BbICOXHYTb B TeueHune
12 yvacoB. Mocsie MOSIHOTO BbICbIXaHUA MOMECTUTE KX 0BpaTHO B Mbiiecoc. OnycTolanTe
NbLIeCOOPHUK NOCEe KaXKAoro Ucnosnb3oBaHus. OuuiaiTe ropprupoBaHHbIN U MOPOIOHOBBIN
GUNBTPDI M NbIIECOOPHUK Kaxayto Hefento.

Krok 1: naci$nij przycisk ,OPEN", aby odtaczy¢ pojemnik na kurz. Krok 2: otwérz pokrywke
pojemnika na kurz, aby go opréznic. Aby uniknac¢ zatkania filtra, wyciggnij rame filtra, aby wyjac
filtr silnika i filtr piankowy. Delikatnie postukaj filtrem o pojemnik na Smieci, aby strzasnac
kurz. Optucz filtr piankowy, pojemnik na kurz i rame filtra woda. Pozostaw je do wyschniecia
na 12 godzin. Gdy elementy beda catkowicie suche, umies¢ je z powrotem w odkurzaczu.
Pojemnik na kurz nalezy oprézni¢ po kazdym uzyciu. Pojemnik na kurz, filtr i filtr piankowy
nalezy czyscic co tydzien.

Toiming 1.Vajutage nuppu,OPEN" et eemaldada tolmukamber.Toiming 2. Avage tolmukamber,
et see tihjendada. Filtri ummistumise véltimiseks tdommake filtri raam vélja ning eemaldage
kurdfilter ja vaht. Koputage kurdfiltrit tolmu maha raputamiseks ornalt prigikasti kohal.
Loputage vaht, tolmukast ja filtri raam veega. Laske neil 12 h 6hu kdes kuivada. Kui detailid
on taielikult kuivanud, asetage need tolmuimejasse tagasi. Tihjendage tolmukast pérast igat
kasutuskorda. Puhastage tolmukast, filter ja vaht kord nddalas.
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1. darbiba: nospiediet atvérsanas pogu “OPEN’, lai iznemtu putek|u tvertni. 2. darbiba: atveriet
puteklu tvertni, lai to iztuksotu. Lai filtri nenosprostotos, izvelciet filtra rami, lai varétu iznemt
gofréto filtru un putu materialu. Viegli uzsitiet pa gofréto filtru, turot to virs atkritumu tvertnes,
lai nokratitu putek|us. Izskalojiet putu materialu, puteklu tvertni un filtra rami ar Gdeni. Laujiet
tiem 12 stundas zat. Kad visi priekSmeti ir pilniba nozuvusi, ievietojiet tos atpakal putek|stcéja.
Péc katras izmantosanas reizes iztuk3ojiet putek|u tvertni. Katru nedélu iztiriet puteklu tvertni,
filtru un putu materialu.

1 veiksmas. Paspauskite mygtuka ,OPEN” (atidaryti), kad iSimtuméte dulkiy déze. 2 veiksmas.
Atidarykite dulkiy déze, kad jg istustintumeéte. Norédami isvengti filtro uzsikimsimo, istraukite
filtro rémelj, kad id&imtuméte klostuota filtrg ir kempine. Svelniai pakratykite klostuota filtra
virs Siuksliadézés, kad iSpurtytumeéte dulkes. ISplaukite kempine, dulkiy déze ir filtro rémelj
vandeniu. Palikite juos dziati 12 valanduy. Kai visiskai isdzius, jdékite juos atgal j dulkiy siurblj.
IStustinkite dulkiy déze po kiekvieno naudojimo. ISvalykite dulkiy déze, filtrg ir kempine
kiekvieng savaite.

Adim 1: Toz haznesini ¢ikarmak icin “OPEN” diigmesine basin. Adim 2: Bosaltmak icin toz
haznesini acin. Filtrenin tikanmasini 6nlemek icin filtre gévdesini cekerek pilili filtreyi ve kdpug
¢ikarin. Tozu bosaltmak icin pilili filtreye bir ¢6p kutusunun Uzerinde hafifce vurun. Képik,
toz haznesi ve filtre govdesini suyla durulayin. Bunlari 12 saat boyunca kurumaya birakin.
Parcalar tamamen kuruduktan sonra bunlari elektrikli stiplirgeye geri takin. Toz haznesini her
kullanimdan sonra bosaltin. Toz haznesi, filtre ve kdpligu her hafta temizleyin.
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Bbikntounte poboT-Mnblnecoc 1 nepeBepHUTe ero. Pa3bnokumpyiite 3alimTy WETKN C MOMOLLbIO
2 dpukcaTopos.

Wytacz odkurzacz i obré¢ go spodem do goéry. Odblokuj ostone szczotki centralnej za pomoca
2 blokad.

Lilitage robot VALJA ja podrake pea alaspidi. Avage harjapiire kahe lukusti abil.

IZSLEDZIET robotu un apgrieziet to otradi. Atblokéjiet birstes aizsarga 2 fiksatorus.

Robotg isjunkite ir apverskite. Atrakinkite Sluotelés apsauga, naudodami 2 fiksatorius.

Robotu KAPALI duruma getirin ve ters cevirin. 2 kilidi kullanarak firca muhafazasinin kilidini agin.
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CHUMUTE 3aLMTY LWETKN 1 U3BNEKUTE LLETKY.
OuncTuTe WETKY NIe3BrEM (UTOObI Cpe3aTb BOMOCHI) U KMCTOUKOW (UTOObI yAANINTD 1X), ABUrasicCh
CBEpPXY BHU3.

Wyjmij ostone szczotki i wyciggnij szczotke.
Wyczys¢ szczotke za pomoca akcesorium do czyszczenia - ostra czescia (aby odcig¢ wtosy) i
szczotka (aby je usunac), wykonujac ruchy od géry do dotu.

Eemaldage harjapiire ja tommake hari vélja.
Puhastage hari tera poolel (harjaste I6ikamiseks) ja harja poolel (nende eemaldamiseks), tehes
dlalt alla liigutusi.

Nonemiet birstes aizsargu un izvelciet birsti.
Tiriet birsti ar asmens pusi (lai pargrieztu matus) un ar sukas pusi (lai tos nonemtu), veicot
kustibas no augspuses uz leju.

Nuimkite Sluotelés apsaugq ir istraukite Sluotele.
Nuvalykite Sluotele aSmeny galu (kad nupjautuméte plaukus) ir Sluotelés galu (kad juos
pasalintuméte) judesiais i$ virsaus j apacia.

Firca muhafazasini ¢ikarin ve fircayi disari cekin.
Fircayi bicak tarafi (saclari kesmekicin) ve fir¢a tarafina (bunlari ¢ikarmakicin) yukaridan asagiya
dogdru hareketler yaptirarak temizleyin.
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YcTaHOBUTE LIETKY U 3aLMTY LIETKU HAa MecTo. YbeaumTech, YTo pe3rHOBas YacCTb Ha KOHUMKe
LLeTKM YCTaHOBJIEHA Ha MECTO. 3aKpenuTe 3aLyMTy LWeTKN C MOMOLLbIO ABYX GUKCATOPOB.

Wtz z powrotem szczotke i ostone szczotki. Upewnij sie, ze gumowa czes¢ na koncu szczotki
znajduje sie na swoim miejscu. Zablokuj ostone szczotki dwoma blokadami.

Asetage hari ja harjapiire tagasi. Veenduge, et harja otsas asuv kummidetail oleks oma kohal.
Lukustage harjapiire kahe lukusti abil.

levietojiet birsti un birstes aizsargu atpakal vieta. Parliecinieties, ka gumijota detala birstes gala
atrodas vieta. Ar abiem fiksatoriem nostipriniet birstes aizsargu.

|statykite Sluotele ir Sluotelés apsauga atgal. Jsitikinkite, kad guminé dalis ant Sluotelés galiuko
yra savo vietoje. Uzfiksuokite Sluotelés apsauga dviem fiksatoriais.

Fircayi ve firca muhafazasini geri takin. Fircanin ucundaki lastik parcanin yerinde oldugundan
emin olun. Firca muhafazasini iki kilitle kilitleyin.
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Y1066l OUNCTUTL GOKOBYIO LUETKY, Pa3bNoKNpyiTe ee, a 3aTeM OTKPYTUTE U OUYUCTUTE ee C
MOMOLLbIO KUCTOUKM AA OUNCTKU. Takxe NpoUncTuTe TpyAHOJOCTYMHbIE MecTa B OTBepPCTUN
60K0BOI LWeTKU. OumLaliTe 60KOBbIE LETKU OAMH Pa3 B Mecsl.

Aby wyczysci¢ szczotke boczng, odkrec ja i zdejmij, a nastepnie za pomocg akcesorium do
czyszczenia wyczysc¢ szczotke boczna oraz elementy zaplatane w jej szczelinie. Szczotki boczne
nalezy czysci¢ raz w miesigcu.

Kilgharja puhastamiseks keerake see eemaldamiseks lahti ning puhastage puhastusharja abil
kilghari ja kiilgharja pilu sinna takerdunud voérkehadest. Puhastage kiilgharju kord kuus.

Lai iztiritu sanu birsti, atskravéjiet un nonemiet to un ar tirisanas suku notiriet sanu birsti un
netirumus, kas iekérusies sanu birstes sprauga. Sanu birstes tiriet reizi ménesi.

Norédami isvalyti Sonine Sluotele, iSimkite ja atsuke ir valymo $luotele iSvalykite Sonine Sluotele
bei jos prapjovoje susikaupusias Siuksles. Sonines $luoteles valykite kartg per ménes;.

Yan fircayl temizlemek icin yan fircayr soklp cikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak yan
fircayi ve yan firca yuvasina dolanan nesneleri temizleyin. Yan fircalari ayda bir temizleyin.

31



RU

PL

EE

LV

LT

TR

3ameHsTe OOKOBbIE LETKM KaXKkable LecTb MecsleB. BbibpocbTe cTapble WEeTKM U 3aMEHUTE X
HOBbIMU. 3aKPYTUTE HOBbIE LWETKM Ha poboTe-nbinecoce.

Szczotki boczne nalezy wymienia¢ co 6 miesiecy. Wyrzu¢ stare szczotki i wymien je na nowe.
Przykre¢ nowe szczotki do robota.

Vahetage kiilgharjad iga 6 kuu tagant vélja. Visake vanad harjad &ra ja vahetage uute vastu.
Kruvige uued harjad roboti kiilge.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet sanu birstes. lzmetiet vecas birstes, nomainot tas ar jaunam.
Pieskraveéjiet jaunas birstes pie robota.

Sonines 3luoteles keiskite kas 6 mén. I3meskite senas luoteles ir pakeiskite jas naujomis. Prie roboto
prisukite naujas $luoteles.

Yan fircalar 6 ayda bir degistirin. Eski fircalari atin ve yenilerini takin. Yeni fircalari robota vidalayin.
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Uto6bl NopaepKmBaTh YMCTOTY, OUMLLaNTe Koneca (nepedHee, neBoe U NpaBoe) OAUH pa3 B
Hefento. Ha Ban Koneca MOryT HamaTblBaTbCA BOMOCHI, HUTKW U APYroi Mycop, MO3TOMY ero
cnefyeT CBOEBPEMEHHO OYMLLATD.

Przednie, lewe i prawe koto nalezy czyscic raz w tygodniu. Watek kota moze zostac zablokowany
przez wtosy, paski tkanin itp., dlatego nalezy go czysci¢ regularnie.

Puhastage eesmine, vasakpoolne ja parempoolne ratas kord nadalas. Rattavélli kiilge véivad
takerduda juuksekarvad, riideribad jms, mistottu tuleb see kindlasti 6igeaegselt puhastada.

Lai riteni batu tiri, tiriet priek3éjo, kreisas un labas puses riteni reizi nedéla. Uz ritena ass var
satities mati, diegi u.c., tapéc tiriet to savlaicigi.

Priekinj, kairjjj ir deSinjjj ratukus valykite karta per savaite. Apie ratuko as$j gali prisivelti plauky,
audiniy juosteliy ir pan., todél isvalykite laiku.

Tekerleklerin temiz olmasini saglamak icin 6n, sol ve sag tekerlekleri haftada bir kez temizleyin.
Tekerlek safti sag, iplikcik vb. nedeniyle sikisabilir, bu nedenle lttfen tekerlekleri zamaninda
temizleyin.
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8 KommnoHeHT OuncTKa KOMMOHEHTa 3ameHa KOMMNOHEeHTa
Mbinec6opHKK E:;gﬁb';iﬁgs;z HenprmeHumo
QunbTp OpnviH pas B Hefenio [lBa pa3a B roa
LlleTka OpnviH pas B Hegenio Mpu HeobxoanMOCTU
3apAgHaa ctaHumA OpuH pas B Hepento HenpumeHnmo
[aTunkn nageHma OpuH pas B Hepento HenpumeHnmo
Koneca OpuH pas B mecAL HenpumeHnmo
L bokoBble LeTKn OpuH pas B MmecAl, [lBa pa3a B rog
-
Czes¢ Czyszczenie czesci Wymiana czesci
Pojemnik na kurz Po kazdym uzyciu Nie dotyczy
Filtr Raz w tygodniu Dwa razy w roku
Szczotka centralna Raz w tygodniu W razie potrzeby
Baza tadujaca Raz w tygodniu Nie dotyczy
Czujniki upadku Raz w tygodniu Nie dotyczy
Kota Raz w miesigcu Nie dotyczy
L Szczotki boczne Raz w miesigcu Dwa razy w roku
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Osa

Osa puhastamine

Osa vahetamine

Tolmukoguja

Parast igat kasutuskorda

Ei rakendu

Filter Kord nadalas Kaks korda aastas
Hari Kord nadalas Vajadusel
Laadimisalus Kord nédalas Ei rakendu
Kukkumisandurid Kord nadalas Ei rakendu
Rattad Kord kuus Ei rakendu
Kulgharjad Kord kuus Kaks korda aastas
-
Detala Detalas tiriSana Detalas nomaina

Puteklu savacéjs

Péc katras lietosanas

Neattiecas

Filtrs Reizi nedéla Divas reizes gada

Birste Reizi nedéla Ja nepieciesams
Uzlades pamatne Reizi nedéla Neattiecas
Nokri§ar;g;?:r\i/ér§anas Reizi nedéla Neattiecas
Riteni Reizi ménesi Neattiecas

Sanu birstes Reizi ménesi Divas reizes gada
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Komponentas Komponento valymas Komponento keitimas
Dulkiy rinkiklis Po kiekvieno naudojimo Netaikoma
Filtras Karta per savaite Dukart per metus
Sluotelé Karta per savaite Jei reikia
Jkrovimo bazé Karta per savaite Netaikoma
Aukscio jutikliai Kartg per savaite Netaikoma
Ratukai Kartg per ménesj Netaikoma

Soninés sluotelés

Kartg per ménesj

Dukart per metus

\
a4
Parca Parcanin temizlenmesi Parcanin degistirilmesi
Toz toplayici Her kullanim sonrasinda Gegerli degil
Filtre Haftada bir Yilda iki kez
Firca Haftada bir Gerekirse
Sarj tabani Haftada bir Gecgerli degil
Disme sensorleri Haftada bir Gegerli degil
Tekerlekler Ayda bir Gegerli degil
L Yan fircalar Ayda bir Yilda iki kez
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[na onTmanbHOW paboTbl Nprbopa 3aMeHANTe rodpPrPOBAHHDBIV 1 NMOPONOHOBbLIN GUIBTPbI
Kaxzble 6 MecsLeB.

Co 6 miesiecy zastap filtr silnika i filtr piankowy nowymi elementami, aby zadbac o optymalng
wydajnos¢ urzadzenia.

Optimaalse joudluse tagamiseks vahetage kurdfilter ja vaht iga 6 kuu tagant uute vastu vilja.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet gofréto filtru un putu materialu, lai uzturétu optimalu veiktspéju.

Kas 6 mén. pakeiskite klostuota filtrg ir kempinés filtrg naujais, kad uztikrintuméte optimaly
nasuma.

Optimum performansi korumak icin pilili filtreyi ve kdpligu her 6 ayda bir yenisiyle degistirin.
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He Bblb6pacbiBaliTe po6OT-MNbIIECOC BMECTE C ObITOBbIMU OTXOAAMM.
Bcerga HafieBaiTe nepyaTky 1 CPeAcTBa 3alnThbl.

Nie wrzucaj odkurzacza automatycznego do smietnika.
Zawsze zaktadaj rekawice ochronne.

Arge visake robotit olmejaatmete hulka.
Kasutage alati kindaid ja kaitsevahendeid.

Neizmetiet robotu atkritumos.
Vienmér lietojiet cimdus un aizsarglidzek]us.

NeiSmeskite roboto j Siuksliadéze
Visuomet dévékite pirstines ir apsaugines priemones.

Robotu ¢op kutusuna atmayin.
Daima eldiven ve koruyucu ekipman kullanin.
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CHMMHWTE BEPXHIOI KPbILWKY (3aXKMbl). OTBEpHUTE HIUXKHIOK YacTb 6amnepa (12 BMHTOB).
OTBepHMTE HUXKHIOK YacTb Kopnyca (8 BUHTOB) U 60KoBble WeTKN. CHUMUTE BMYCKHOW KaHarl.
OTBepHUTE KPbILLKY akKyMynAaTopa (4 BuHTa). OTcoeanHuTe NpoBOA akkyMynaTopa.

Zdejmij pokrywe gorna (zaciski). Odkre¢ dolng czes¢ zderzaka (12 $rub). Odkrec¢ dolng czes¢
korpusu (8 srub) i szczotki boczne. Wyjmij kanat wlotowy. Odkre¢ pokrywe akumulatora (4
Sruby). Odfacz ztgcze akumulatora.

Eemaldage ulemine kate (klambrid). Keerake lahti porkeraua alumine osa (12 kruvi). Keerake
lahti alumine kereosa (8 kruvi) ja kiilgharjad. Eemaldage sisselaskekanal. Keerake lahti akukate
(4 kruvi). Lahutage akupistik.

Nonemiet augséjo parsegu (skavas). Atskravéjiet bufera apaksdalu (12 skraves). Atskravéjiet
korpusa apaksdalu (8 skraves) un sanu birstes. Iznemiet ieplides kanalu. Atskravéjiet
akumulatora parsegu (4 skraves). Atvienojiet akumulatora savienotaju.

Nuimkite virSutinj gaubta (spaustukai). Atsukite apatine buferio dalj (12 varzty). Atsukite apatinj
korpusa (8 varztai) ir Sonines sluoteles. Nuimkite jleidimo kanala. Atsukite akumuliatoriaus
gaubta (4 varztai). Atjunkite akumuliatoriaus jungt;.

Ust kapagi (klipsleri) ¢ikarin. Tamponun alt kismini sokiin (12 vida). Alt gévdeyi (8 vida) ve yan
fircalari sokiin. Giris kanalini ¢ikarin. Pil kapagini sékiin (4 vida). Pil baglanti parcasini prizden cekin.
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6.

Koabl oumb60kK

B 3aBucmocTn ot mogenu: ¥

Ecnnc pOﬁOTOM BO3HMKAET KakaA-To npo6nema, Ha HeM HauVHaeT MIraTh KpacHbI MHAMKaTop. Mownwyyte B NpunoxeHum

YKa3aHHbIN Kop OlWMbKN.a

Kog owm6km

PeweHne

Owwubka 1. Bamnep 3aKn1HIUMO, NpoBepbTe
ero.

3aknuHuno bamnep. Crerka nocTyumnTe No HeMy HECKOSbKO pas, YTobbl yaannTb
MOCTOPOHHIE NpeaMeTbl. ECn BHYTPU He OKa3anock NOCTOPOHHIIX NPeaMeToB,
nepefBUHbTe YCTPOIICTBO 1 3amycTuTe.

Owwmbka 2. Koneco 3aknuHuno. MposepsbTe,
He 3aCTPAN /1 B Konece Kakoii-nnbo
NOCTOPOHHWIA MPEAMET, UK NepeHecnTe
YCTPOICTBO B NCXOLHOE MOJIOXKEHME,
4TObbI 3aMYCTUTb.

Ecnn opHO 113 Konec 3aknyHUIO, MPOBEPbTE, HE 3aCTPA JIN B HEM KaKoi-nbo
MOCTOPOHHNI NPEAMET, U NepeHecuTe YCTPOCTBO B UCXO[HOE NONOXKEHME,
4TObbI 3aMYCTUTb.

Owwmbka 3. BoKOBYIO LETKY 3aKNMHWAO,
npoBepbTe ee. bokoBas LLeTKa MOXeT
6bITb 3a6/10KMPOBAHA NOMABLUMMM B Hee
MOCTOPOHHVMM NpeameTami. Ounctute n
nepesanycrure.

bokoBas weTtka MoxeT 6bITb 3anyTaHa NOCTOPOHHMMM NpeaMeTaMu. Ounctute n
nepesanycruTe ero.

OwwmbKa 4. BpalLatoLuytocs LeTky
3aKnMHWNO. CHAMITE 1 OUNCTUTE €e.

Bpaluaiowanca LweTka MoXeT ObITb 3a6/I0K1POBaHa MOMaBLUMMI B Hee
MOCTOPOHHVMM NpeameTamit. CHAMITE 1 OUNCTUTE ee, e COeLVHEHNS, KPbILLKY
11 BCacbIBaloLLiee OTBEPCTHE.

OwwmbKa 5. PoboT-nbinecoc 3acTpss.
YcTpaHuTe NpensTcTBUA BOKPYT
yCTpOlicTBa.

PoboT-nbinecoc 3acTpan. YcrpaHuTe NpenaTcTBIA BOKPYT YCTPONCTBA.

OwwmbKa 6. PoboT-nbinecoc 3acTpss.
MepeHecuTe €ro B UCKOAHOE MONOKEHIE,
uTObbI NEpPe3anyCTUTb.

Po6OT-MbINecoc MOXeT HaXo[MTbCA Ha Becy. NepeasuHbTe ero 1 3anyctuTe. Ecin
[aTuVK 3aLLUUTbl OT NAZEHIA CIIMLIKOM 3arpA3HeH, 3TO TakxKe MOXET NPUBECTU K
BO3HVIKHOBEHWIIO 3TOV HEMCTPABHOCTIA NPOTPUTE AATUVK 3aLUMThI OT NafieHus,
4TOGbI YCTPAHUTD HEMCMPABHOCTD.

OwwmbKa 7. Koneco HaxoanTCs Ha Becy.
YToGbI 3aMyCTUTB YCTPOICTBO, NEpeHecuTe
€ro B MCXOAHOE MONOXKeHMe.

Koneco HaxopuTcA Ha Becy. Yto6bl 3anycTiNTb YCTPOICTBO, NepeHecTe ero B
VICXO/JHOE MOJIOMKEHNE.

Owwubka 8. YpoBeHb 3apsfa akkymynsTopa
CMLLKOM HI3KUIA, 1 POBOT-MbINECOC CKOPO
BbIK/IOUMTCA aBTOMATNYECKW. 3apaanTe
aKKyMysIATOp.

YpoBeHb 3apsAfa akKyMynATopa CMLLIKOM HI3KUIA, U pObOT-blNecoc CKopo
BbIK/IOUMTCA aBTOMATYECKM. 3apAANTe akKyMyNATop.

OwwnbkKa 10. ONTUYECKN faTunK
CBETOBOTO MOTOKa 3arps3HeH, NpoTpuTe
ero.

ONTNYeCKni AaTYMK CBETOBOTO MOTOKA MOKPLIT Mbinbto. [poTpuTe ero.

Ownbka 11. [laTumk 3apagku
3a6nokmpoBaH. Mpotpurte ero.

[laTunK 3apAgKM NOKPLIT Mbifbio. [poTpuTe ero.

OwwnbkKa 12. laTumnK cnegoBaHus BAOb
CTeH 3a6noKkmpoBaH. [potpuTe ero.

[laTunk cnefoBaHWA BOOb CTeH 336HOKMpoBaH. Mpotpurte ero.

OwwnbKa 13. Po6OT-NbiNecoc HaxoanTcs
MoA HakMoHoM. [lns 3anycka ycTaHoBuTe
POBOT-NbINECOC HA FOPU30HTASTBHYIO
NOBEPXHOCTb.

Po6OT-MbINecoc HaXoAMTCA NOA HAKMOHOM BO Bpems 3arycka. [1nA 3anycka
YCTaHOBUTE POGOT-MBIIECOC HA TOPU3OHTASIbHYIO NOBEPXHOCTD.

Owwmbka 14. YcTaHOBYTE NblNeCOOPHIK 1
GuUnbTPbI Ha MecTo.

YcTaHOBWTE MblNeCOOPHIIK 1 GUILTPbI Ha MECTO 11 YBeanTeCh, YTO OHY
YCTaHOBNEHbI BEPHO. 3aTem nepesanycTute poboT-nbinecoc.
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6.

OuwwmbKa 17. Bnn3ocTb K 3anpeTHoN
30He. [lepeiBUHbTE YCTPOICTBO, UTOObI
3anycTuTb.

Bo BpemsA 3anycka p060T—nb|nec0c HaxoguTca C/INLWKOM 6n113K0 K 3anpeTHO|7|
30He. ﬂepeﬂBl/leTe yCTpOIZCTBO, yTo6bI 3anyCcTnTb.

OwwmbKa 18. KpbiLLKy nazepa 3akamHUmo.
Mposepbre.

[laBneHve Ha AaTuvK AaBNEHNA KPbILLKM la3epa U ero 3aknH1BaHue.
lMepensuHbTe yCTpOVICTBO, yTo6bI 3anycTnTb.

OuunbKa 19. JlazepHbii JaTYMK 3aKMMHUNO
V7 OH NepeKoLLIeH, NPOBepbTe ero
MosoXeHue.

J'Ia3epr||7| [aTYNK PaCCTOAHMA 3aKNNHUNO B pe3ynbTraTe nonafaHna
MNOCTOPOHHNX NPEAMETOB. OuncTuTe ero.

Ouu6Ka 20. JlasepHbii JaT4MK MOXKET ObiTb
3a6/10KMPOBaH, NPOBEPbTE ero COCTOAHME.

J1a3epHblil faTYMK PacCTOAHIA 3a0710KNPOBaH, yAANuTe To, YTO ero GHIoKNpYeT.
CnnLWKOM NPOCTOPHOE MOMELLIEHIE 1 MPUCYTCTBIME GOMBLIOTO KONMYecTsa
OTpaXatoLLX NOBEPXHOCTEN, HaMPUMeP MeTANINYECKIIX 3epKan, TakxkKe
BNMAIOT Ha HOPMAbHYIO PaBOTY N1a3ePHOro AaTuMKa PaccTosHNA. NepeasuHbTe
YCTPOIACTBO, UTOGbI 3aNyCTUTb.

OwwubKa 21. YcTpaHnTe NpenaTcTaus
BOKPYT 3apAAHON AOK-CTaHLMM.

B03MOXHO, pOGOT-NbINECOC 3a6N0KMPOBaH NPENATCTBUAAMY WAV 3aCTPSA.
YcTpaHuTe NpenaTcTBMA BOKPYr poboTa-nbinecoca.

Owwubka W1. HekoppekTHas pabota
aKkymynaTopa. CM. MHCTPYKLMM nin
MPUNOXEHWE.

OTKpoOiATe aKKyMyNATOPHbI OTCEK, TPOBEPLTE NPaBUIbHOCTb MOAKIIOYEHNSA
aKKymynATopa v nonpobyiiTe nepesanycTutb poboT-nbinecoc. Temneparypa
aKKyMyNATOpa C/IMLLIKOM BbICOKaA WM CIMLIKOM Hi3KaA. MopoxanTe, noka

Temnepatypa akKyMy/AaTopa He JOCTUTHET HOpMasbHOTo ypoBHA (0°C~40°C)

Ownbka W2. HekoppekTHas pabota
KonecHoro mogyssi. CM. MHCTPYKLMI win
MPUNOMEHNE.

MpoBepbTe, He 3aCTPAN /N B KONece KaKoii-nnbo NMoCTOPOHHNI NPeAMET, v
nonpobyiTe nepesanycTTb PoboT-Nblnecoc. ECim owmnbka He ycTpaHeHa,
obpaTuTech B Halll OTAEN 06CNYX1BaHNA.

Ownbka W3. HekoppekTHas pabota
mogyns 60KoBOM LWeTKU. CM. MHCTPYKLK
v MPUSTOXKEHNE.

lpoBepbTe, He 3aCTPAN NN B GOKOBOW LLETKE KAaKO-NMOO NOCTOPOHHWIA NpeameT,
11 onpoOyiiTe NepesanycTuTb Po6oT-Nbinecoc. Ecnm owwnbka He ycTpaHeHa,
obpaTnTech B HaLl OTAeN 06CTyKUBAHNS.

Owwubka W4. HekoppekTHas pabota
BpaLLatoLenca WeTkn. CM. UHCTPYKLN
nnu NMPUTOXEHWE.

CHUMITE 1 OUUCTITE €€, ee COBAVHEHIS, KPbILLKY 11 BCACbIBAIOLLEE OTBEPCTHE.
MonpobyiiTe nepe3anycTuTb poboT-Nblaecoc nocne ouncTku. Ecnm owwnbra He
YCTpaHeHa, 06paTuTeCh B HaLll OTAEN OBCYXMBAHNS.

*Owwmbka W5. HekoppeKTHas paboTa
BOAAHOrO Hacoca. CM. UHCTPYKLMV 1an
MPUNOXEHWE.

OuncTite pesepByap ANA BOAb], COEAVHEHNA BOAAHOMO HAacoCa Ha pe3epByape
11 COefVIHEHNA BOJAHOTO Hacoca Ha poboTe-Nbinecoce, OTBEPCTE 1A BbIMycKa
BO/Ibl B HVPKHEI YacT poboTa-Mbliecoca 1 npoBepbTe Moaysib Waabpbl. Mocie
OUMCTKI YCTaHOBWTE BCE MO Ha MECTO 1 MompobyiiTe nepesanycTutb po6oT-
nbinecoc. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, 0bpaTuTech B Halll OTAEN 06CTYKMBAHNA.

Owwubka W6. HekoppekTHas pabota
na3epHoro faturka. Cm. UHCTPYKLUM Wi
MPUNOXEHNE.

MpoBepbTe, HET /1 Ha Ta3ePHOM JaT4MKe Ha IHOPOAHBIX YaCTUL, 1 NonpobyiiTe
nepesanycTTb Po6OT-NbIIECOC Mocse OUNCTKA. ECv olumbka He ycTpaHeHa,
obpaTnTech B Hall OTAeN 06CTYKUBAHNA.

Owwubka W7. HekoppekTHas pabota
BeHTUATOPa. CM. MHCTPYKLMN 1N
MPUNOXKEHWE.

MpoBepbTe, He 3aCTPAN NIV B BEHTUNATOPE KaKoii-Nn6o NOCTOPOHHUIA MpeaMmeT,
1 nonpoGyiiTe nepesanycTinTb Po6oT-nbinecoc. OuncTuTe NbINECOOPHUK 1
GUNBTPBI 1 NoMbITaTeCh Nepe3anyCcTTb PO6OT-Mblnecoc. Ecnm owwnbka He
YCTpaHeHa, 06paTuTech B Halll OTAEN 06CNYXMBaHNA.
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6.

HeuncnpaBHocTb

PeweHue

He ynaetca 3anyctntb
po6OT-Nbliecoc

.Y6eputecnb, 4To pobOT-NbiNecoc NoOAKYEH K UCTOUHUKY NMUTAHNA.
. Y6eputech, UTO akKKyMyNIATOP MOIHOCTBIO 3apPAXKeH.

Po6oT-nbinecoc
BHE3arHo nepecran
paboTaTtb

. Y6eputech, 4To pobOT-NbINECOC He 3aXKaT MeXAy NpeAMeTaMu, 1 ero NyTb He
3a6/10KMPOBaH NPEnATCTBUSAMU.

. MpoBepbTe, OCTAaTOUHO NN 3apAAa aKKyMynATopa.

. Ecnu npo6nema He ycTpaHeHa, BbIKITIOUMTE YCTPONCTBO, MOAOKAUTE 3 CEKYHADI, a
3aTem nepesanycrtuTe.

. BOo3mMOXHO, yCTpONCTBO Neperpenoch:

- BbikntounTe yCTPONCTBO 1 AaiiTe eMy OCTbITb He MeHee yaca.

- B cnyyae cnctematryeckoro neperpesa o6patuTech B aBTOPU30OBaHHbIN
CEPBUCHDIN LIEHTP.

HeB0O3MOXHO 3apAaanTb
po6oT-Nblecoc

. MpoBepbTe, ropuT N MHAMKATOP Ha 3apAAHON AOK-CTaHUMK (Korga poboT-nbinecoc
HaXOAWTCA He Ha 3apAAHON AOK-CTaHLMN).

. Ecnn nHpgukaTtop He ropuT, NpoBepbTe NPaBUbHOCTb MOAKIIOYEHNA 3aPAAHOr0
YCTPOWCTBA UNN 06PATUTECH B aBTOPU30BaHHbIV CEPBUCHBIV LIeHTP ANS €ro 3aMeHbl.
. MpoBepbTe, NOTyXaeT N MHANKATOP Ha 3apAAHON JOK-CTaHLMK BO BPEMs 3apsAaKY,
1N HAUMHAET NIM HAMKATOP Ha poboTe-Nbliecoce MuraTb.

. BoITpuTe Mbinb € 3apAAHbIX 3N1EKTPOLJOB CyXOW TKaHbIO.

3apapHoe yCTPONCTBO
HarpeBaeTca

3T0 coBepLUEHHO HOPMasbHO. [MbINIeCOC MOXKET GbITb BCE BPEMS MOAKIIOUEH K
3apAAHOMY YCTPOWNCTBY 6€3 Kakoro-nmbo pucka.

Po6oT-nbinecoc He
MO>eT BEPHYTbCA
B 3apALHYI0 AOK-
CTaHUMIO

. Y6epuTe OT 3apsafHON JOK-CTaHLMK BCE MOCTOPOHHME NPeAMETbl Ha PacCTOAHUN
0,5 M C neBoW 1 NPaBO CTOPOHbBI 1 Ha paccToAHUK 1,5 M cnepeaun.

. Y6enwTech, 4To pobOT-NbINECOC HAUMHAET YyOOPKY OT 3apAAHON JOK-CTaHLK, ABUranch
No HOPMasnbHOW TPAaeKTOPUK.

. Korpa po6oT-nblnecoc HaxoanTcA PAROM C 3apARHON AOK-CTaHLMEN, OH MOXeT
BePHYTbCA ObicTpee. Ho ecnm fOK-CTaHLMA pacnonoXeHa Aaneko, poboTy-nbinecocy
notpebyetcs 6oblue BpemMeH Ans Bo3BpaTta. [logoxamTte, noka nbliecoc BepHETCs.
. Oumnctute 3apagHble SNeKTPoAbl.

lpaduik ybopku He
cobnopaeTca

. Y6eputech, uTo po6OT-NbINECOC BKIIOYEH.

. YcTaHOBWTE Bpems 1 3aniaHupyiiTe BpeMs aBTOMaTUYeCKoi YOOPKM C MOMOLLbIo
NPUNOXKEHNA.

. Y6eputecn, Uto Bpems NpoBefeHns YOOPKM yCTaHOBIEHO NPaBUIbHO.

. MpoBepbTe, AOCTAaTOUHO NN 3apAAa akKYMyATOpa ANA 3anycka yoopKu.

. Po6oT-nbinecoc He HauHeT 3amMnaHNPOBaHHYI0 YOOPKY BO BPeMA BbIMOSHEHNA
[pyroro 3agaHus.

CBUCT Npu BcacbiBaHNM

. MpoBepbTe BcacbiBatoLiee OTBEPCTUE Ha HalMyMe 3aCOpPOB.

. OuncTHTE NbINECOOPHUK.

. Ounctute GpUnbTPBI.

. Y6eautech, Uto GubTPbl HE HAMOKIN OT BOAbI UMW APYrX XKUAKOCTEN Ha Nosy.
Mepen ncnonb3oBaHyeMm faiiTe GUIbBTPaM BbICOXHYTb €CTECTBEHHbIM 06Pa3oM.

. Mbinec6opHUK yCTaHOBMEH HEMPaBUIIbHO:

- yCTaHOBWTE €ro NpPaBusbHO.

. BnyckHas ronoska 3acopeHa:

- CHAMUTE 3NIEKTPNUECKYIO LLETKY 1 OUNCTHTE ee.

Bpawawowancs wetka
He BpaLlaeTcs

. OumncTUTe BPALLAKOLLYIOCH LLETKY.
. Y6eamtech, UTo BPALLAIOLWASACA WETKA U KPbILWIKA LLETKN YCTaHOBJIEHbI MPABUIIbHO.

HekoppeKkTHasa paboTa
NSIN XaOTUYHbIN
MapLIpyT y6opKu

. AKKypaTHO 04nCTUTE AaTUMK CYXOW TKaHblO.
. MepesanycTtute poboT-nbinecoc.

Bo BpemsA mMbITbA Nonos
He NnocTynaeT BoAa

. Y6epuTecn, Uto B pesepsyape A1 BOAbl JOCTaTOYHO BOAbI.
. MpoBepbTe NPaBUAbHOCTb YCTAHOBKM MOAYNA ANA BaXHON YyOOPKM.
. MpoBepbTe, He 3aCOpPeHO N OTBEPCTUE ANA BbiMyCKa BOAbI.

Po6oT-nbinecoc He
MOXET MOAKMOUNTLCA K
cetn Wi-Fi

. Ybeautecn, uto MapLUpyTM3aTop Wi-Fi nopnep»xuvBaet agnanasonbl 2,4 My n 802.11
b/g/n, Tak Kak flaHHOE YCTPOMCTBO He NoAfepPK1BAeT AranasoHbl 5 M.

43




6.

Kody btedow

Odpowiednio do modelu: *

W przypadku awarii odkurzacza, czerwony wskaznik zacznie migac. Sprawdz podany kod btedu w aplikacji.

Kod btedu

Rozwiazanie

Bfad 1: Zderzak zablokowat sig, sprawdz to.

Zderzak zablokowat sie. Postukaj kilkakrotnie, aby usuna¢ niechciane
elementy. Jesli nie ma zadnych niechcianych elementéw, przenie$
odkurzacz w inne miejsce i nastepnie uruchom.

Bfad 2: Koto zablokowato sie. Sprawdz, czy w kole
nie utknety niechciane elementy lub przenie$
urzadzenie w poblize pozycji wyjéciowej, aby je
ponownie uruchomic.

W przypadku zablokowania sie kota nalezy sprawdzi¢, czy nie utknety
w nim jakies$ niechciane elementy lub przenies urzadzenie w poblize
pozycji wyjsciowej, aby je ponownie uruchomic.

Bfad 3: Szczotka boczna zablokowata sie, sprawdz
to. W szczotce bocznej moga by¢ wplatane
niechciane elementy. Oczysc ja i zrestartuj
urzadzenie.

Boczna szczotka moze by¢ zaplatana przez ciata obce. Wyczys¢ i
uruchom ponownie.

Btad 4: Szczotka centralna zablokowata sie. Odfacz
jaioczysc.

W szczotce centralnej mogty zaplatac sie w niechciane elementy.
Odfaczi oczysic szczotke, jej ztacza, pokrywe i wlot ssania.

Bfad 5: Odkurzacz automatyczny utknat. Usun
przeszkody dookota.

Odkurzacz automatyczny utknat. Usun przeszkody dookota.

Bfad 6: Odkurzacz automatyczny utknat. Przenies go
w poblize pozycji wyjsciowej, aby go uruchomic.

Odkurzacz moze by¢ podwieszony. Przenie$ go i uruchom. Jesli czujnik
upadku jest zbyt brudny, moze to réwniez sygnalizowac btad. Wytrzyj
czujnik upadku, aby wyeliminowac btad.

Bfad 7: Koto jest podwieszone. Przenies urzadzenie
w poblize pozycji wyjsciowej, aby je uruchomic.

Koto jest podwieszone. Przenies urzadzenie w poblize pozycji
wyjsciowej, aby je uruchomic.

Bfad 8: Akumulator jest roztadowany i odkurzacz
wkrétce automatycznie sie wyfaczy. Nataduj
urzadzenie.

Akumulator jest roztadowany i odkurzacz wkrétce automatycznie sie
wytgczy. Nataduj urzadzenie.

Bfad 10: Optyczny czujnik przeptywu jest brudny,
wytrzyj go.

Optyczny czujnik przeptywu jest zakurzony. Wytrzyj go.

Bfad 11: Czujnik fadowana jest zablokowany.
Wytrzyj go.

Czujnik tadowania jest zakurzony. Wytrzyj go.

Bfad 12: Czujnik $ciany jest zablokowany. Wytrzyj
go.

Czujnik $ciany jest zablokowany. Wytrzyj go.

Bfad 13: Odkurzacz automatyczny jest przechylony.
Umies¢ odkurzacz automatyczny na ptaskim
podtozu, aby rozpoczaé.

Odkurzacz jest pochylony podczas uruchamiania. Umies¢ odkurzacz
automatyczny na ptaskim podtozu, aby rozpoczac.

Btad 14: Ponownie zainstaluj pojemnik na kurzi
filtry.

Ponownie zainstaluj pojemnik na kurz i filtry oraz upewnij sie, ze filtry i
pojemnik na kurz zostaty zainstalowane na swoim miejscu. Nastepnie
ponownie uruchom odkurzacz.

Bfad 17: Wykryto obszar zastrzezony. Przenie$
urzadzenie, aby rozpoczac.

Podczas uruchamiania odkurzacz znajduje sie zbyt blisko obszaru
zastrzezonego. Przenies$ urzadzenie, aby rozpoczad.

Bfad 18: Ostona lasera zablokowata sie. Sprawd?z to.

Czujnik nacisku na pokrywie lasera jest wcisniety lub zablokowany.
Przenies urzadzenie, aby rozpoczac.

Btad 19: Czujnik laserowy jest zablokowany lub
przekrecony, sprawdz to.

Laserowy czujnik odlegtosci jest zablokowany przez niechciany
element Oczys¢ go.
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Bfad 20: Czujnik laserowy moze by¢ zablokowany,
sprawdz to.

Laserowy czujnik odlegtosci jest zablokowany, usuri blokade.
Otoczenie, ktore jest zbyt przestronne i w ktdrym wystepuje duzy
odblask, np. wywotywany przez metalowe lustra, réwniez wptywa na
normalng prace laserowego czujnika odlegtosci. Przenie$ urzadzenie,
aby rozpoczac.

Btad 21: Usur przeszkody wokoét stacji dokujacej.

Odkurzacz moze by¢ zablokowany lub zaklinowany. Usun przeszkody
dookota urzadzenia.

Btad W1: Nieprawidtowe dziatanie akumulatora.
Sprawdz w instrukcjach lub w aplikacji.

Otworz komore akumulatora, sprawdz, czy akumulator jest prawidtowo
podtaczony i sprébuj ponownie uruchomic urzadzenie. Zbyt wysoka
lub zbyt niska temperatura akumulatora. Nalezy odczeka¢, az
temperatura akumulatora bedzie normalna (0°C~40°C)

Btad W2: Nieprawidtowa praca zespotu kota.
Sprawdz w instrukcjach lub w aplikacji.

Sprawdz, czy jakis$ niechciany element nie utknat w kole i sprébuj
ponownie uruchomic¢ odkurzacz. Jesli problem bedzie sie powtarzat,
skontaktuj sie z naszym punktem serwisowym.

Btad W3: Nieprawidtowe dziatanie szczotki bocznej.

Sprawdz w instrukcjach lub w aplikacji.

Sprawdz, czy jakis niechciany element nie utknat w szczotce bocznej
i sprobuj ponownie uruchomic urzadzenie. Jedli problem bedzie sie
powtarzat, skontaktuj sie z naszym punktem serwisowym.

Btad W4: Nieprawidtowe dziatanie szczotki
centralnej. Sprawdz w instrukcjach lub w aplikagji.

Odfaczi oczyéc szczotke, jej ztacza, pokrywe i wlot ssania. Po
oczyszczeniu, sprobuj ponownie uruchomic urzadzenie. Jedli problem
bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z naszym punktem serwisowym.

*Btad W5: Nieprawidtowe dziatanie pompy wodnej.

Sprawdz w instrukcjach lub w aplikacj.

Oczys¢ zbiornik na wode, przytacza pompy wodnej na zbiorniku oraz
przytacza pompy wodnej na odkurzaczu, wylot wody na spodzie
urzadzenia, a takze sprawdz zespot mopa. Sprébuj ponownie
uruchomic urzadzenie po ponownym zainstalowaniu wszystkich
zespotéw po ich oczyszczeniu. Jesli problem bedzie sie powtarzat,
skontaktuj sie z naszym punktem serwisowym.

Btad Wé: Nieprawidtowe dziatanie czujnika

laserowego. Sprawdz w instrukcjach lub w aplikacji.

Sprawdz czujnik laserowy pod katem ciat obcych i sprébuj ponownie
uruchomic¢ urzadzenie po jego oczyszczeniu. Jesli problem bedzie sie
powtarzat, skontaktuj sie z naszym punktem serwisowym.

Btad W7: Nieprawidtowe dziatanie wentylatora.
Sprawdz w instrukcjach lub w aplikacji.

Sprawdz, czy w wentylatorze nie utknefo ciato obce i sprébuj
ponownie uruchomic urzadzenie. Oczy$¢ pojemnik na kurz i filtry, i
sprébuj zrestartowac urzadzenie. Jedli problem bedzie sie powtarzat,
skontaktuj sie z naszym punktem serwisowym.
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Problem

Rozwiagzanie

Nie mozna wtaczy¢
urzadzenia

. Upewnij sie, Ze urzadzenie jest podfgczone do zasilania.
. Upewnij sig, ze akumulator jest catkowicie natadowany.

Urzadzenie nagle
przestaje pracowac

. Sprawdz, czy urzadzenie nie zablokowato sie lub nie zaklinowato sie na przeszkodzie.

. Sprawdz, czy poziom natadowania akumulatora nie jest niski.

. Jesli problem utrzymuje sig, wytacz urzadzenie, odczekaj 3 sekundy, a nastepnie
uruchom ponownie.

. Odkurzacz moze by¢ przegrzany:

- wyltacz urzadzenie i zostaw je w chtodnym miejscu na co najmniej godzine;

- w przypadku czestego przegrzewania urzgdzenia nalezy skontaktowac sie z
upowaznionym punktem serwisowym.

Nie mozna natadowac
urzadzenia

. Sprawdz, czy wskaznik na stacji dokujacej jest wiaczony (gdy robot nie znajduje
sie w stacji dokujacej).

. Jesli nie, sprawdz, czy tadowarka jest prawidtowo podtaczona, lub skontaktu;j sie z
upowaznionym punktem serwisowym, aby wymienic fadowarke.

. Sprawdz, czy wskaznik na stacji dokujacej jest wytaczony, a wskaznik na robocie
miga podczas tadowania.

. Zetrzyj kurz z elektrod tadujgcych sucha Sciereczka.

tadowarka nagrzewa
sie

Jest to catkowicie normalne zjawisko. Odkurzacz moze by¢ stale podtaczony do
tadowarki; jest to w petni bezpieczne.

Odkurzacz nie moze
wrdci¢ do stacji
fadowania

. Usun przedmioty znajdujace sie w odlegtosci 0,5 m po lewej i prawej stronie stacji
dokujacej oraz w odlegtosci 1,5 m przed stacja dokujaca.

. Upewnij sig, ze odkurzacz rozpoczyna czyszczenie od stacji dokujacej bez
nieprawidtowych ruchoéw.

. Kiedy odkurzacz znajduje sie w poblizu stacji dokujacej, moze porusza¢
sie szybciej. Ale jesli stacja tadujaca znajduje sie daleko, odkurzacz bedzie
potrzebowat wiecej czasu na powrdét. Zaczekaj na jego powrot.

. Oczysc¢ elektrody tadowania.

Harmonogram
czyszczenia nie jest
realizowany

. Upewnij sig, ze urzadzenie zostato podtaczone do zasilania.

. Ustaw czas i zaplanuj sesje sprzatania za pomoca aplikacji.

. Upewnij sig, ze czas zostat prawidtowo ustawiony.

. Sprawdz, czy poziom natadowania akumulatora nie jest zbyt niski, aby zacza¢
czyszczenie.

. Podczas wykonywania zadania robot nie rozpocznie zadnego zaplanowanego sprzatania.

Gwizdzacy dzwiek przy
ssaniu

. Sprawdz wlot ssania pod katem ewentualnych blokad.

. Opréznij pojemnik na kurz.

. Wyczysc filtry.

. Sprawdz, czy filtry nie zostaty zmoczone przez wode lub inne ciecze znajdujace sie
na podtodze. Przed uzyciem nalezy pozostawic filtry do naturalnego wyschniecia.

. Zbiornik na kurz nie jest prawidtowo zamontowany:

- ustaw go prawidtowo.

. Wilot ssacy jest zatkany:

- odtacz szczotke i oczysd ja.

Szczotka centralna nie
obraca sie

. Oczys¢ szczotke.
. Sprawdz, czy szczotka centralna i pokrywa szczotki s prawidtowo zamontowane.

Nieprawidtowe
dziatanie lub trasa
zamiatania urzadzenia

. Ostroznie oczys¢ czujnik suchg Sciereczka.
. Uruchom ponownie odkurzacz automatyczny.

Woda nie jest
uwalniania podczas
pracy z mopem

. Upewnij sig, ze w zbiorniku na wode znajduje sie wystarczajaca ilo$¢ wody.
. Sprawdz, czy naktadka mopujaca jest prawidtowo zainstalowana.
. Sprawdz, czy wylot wody nie jest zablokowany.

Nie mozna podtaczy¢
urzadzenia do sieci
Wi-Fi

Upewnij sig, ze router Wi-Fi obstuguje pasma 2,4 GHz i 802,11 b/g/n, poniewaz ten
sprzet nie obstuguje pasm 5 GHz.
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6.

Veakoodid

Vastavalt mudelile: *

Roboti tdotdrke korral hakkab roboti punane margutuli vilkuma. Kontrollige rakenduse abil tile ndidatud

veakood.

Veakood

Lahendus

Viga 1: Kokkupdrkeraud on kinni jéanud,
palun kontrollige.

Kokkupérkeraud on kinni jaanud. Vooérkehade eemaldamiseks koputage
mitu korda. Kui voorkehi pole, asetage tagasi ja kdivitage uuesti.

Viga 2: Ratas on kinni jéanud. Kontrollige,
kas ratta kiilge on takerdunud vadrkehi,
voi liigutage seade kaivitamiseks
koduasendi lahedale.

Kui méni ratas on kinni jadnud, siis kontrollige, kas ratta kiilge on
takerdunud vddrkehi, voi liigutage seade kdivitamiseks koduasendi
lahedale.

Viga 3: Kiilghari on kinni jadnud, palun
kontrollige. Kiilgharja kiilge véib olla
takerdunud voorkehi. Puhastage ja
kaivitage uuesti.

Kulgpintsel voib olla voérkehadega segamini. Palun puhastage ja
taaskdivitage see.

Viga 4: Rullhari on kinni jadnud. Eemaldage
ja puhastage.

Rullharja kiilge véib olla takerdunud voérkehi. Eemaldage ja puhastage hari,
selle Gihendused, kate ja imiava.

Viga 5: Robot on I6ksu jéédnud. Eemaldage
takistused roboti imbrusest.

Robot on I6ksu jad@nud. Eemaldage takistused roboti imbrusest.

Viga 6: Robot on I6ksu jaanud. Liigutage
kéivitamiseks koduasendi lahedale.

Robot voib olla rippuma jaé@nud. Paigutage Uimber ja kdivitage uuesti. Kui
kukkumisvastane andur on liiga maardunud, véib ka see vea pohjustada.
Vea kérvaldamiseks piihkige kukkumisvastane andur puhtaks.

Viga 7: Ratas on rippuma jédnud. Viige
kéivitamiseks koduasendi lahedale.

Ratas on rippuma jdanud. Viige kaivitamiseks koduasendi ldhedale.

Viga 8: Aku laetuse tase on liiga madal ja
robot seiskub peagi automaatselt. Palun
laadige.

Aku laetuse tase on liiga madal ja robot seiskub peagi automaatselt. Palun
laadige.

Viga 10: Optiline vooluandur on
maéardunud. Palun piihkige puhtaks.

Optiline vooluandur on tolmuga kaetud. Palun piihkige puhtaks.

Viga 11: Laadimisandur on blokeeritud.
Palun ptihkige puhtaks.

Laadimisandur on tolmuga kaetud. Palun piihkige puhtaks.

Viga 12: Seina jargimise andur on
blokeeritud. Palun piihkige puhtaks.

Seina jérgimise andur on blokeeritud. Palun piihkige puhtaks.

Viga 13: Robot on kaldu. Kéivitamiseks
asetage robot horisontaalasendisse.

Robot on kaivitamise ajal kaldu. Kaivitamiseks asetage robot
horisontaalasendisse.

Viga 14: Palun asetage tagasi tolmukast
jafiltrid.

Palun asetage tagasi tolmukast ja filtrid ning veenduge, et need asuksid
korralikult oma kohal. Seejarel kéivitage robot uuesti.

Viga 17: Tuvastati piiranguga ala.
Kaivitamiseks paigutage timber.

Robot on kdivitamise ajal piiranguga alale liiga ldhedal. Kdivitamiseks
paigutage iimber.

Viga 18: Laseri kate on kinni jaanud. Palun
kontrollige.

Laseri katte rohuandur on surve all véi kinni jaanud. Kéivitamiseks paigutage
Umber.

Viga 19: Laseri andur on kinni jaanud voi
vaandunud, palun kontrollige.

Laseri kaugusandur on vddrkehade tottu kinni ja@nud. Palun puhastage.
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Viga 20: Laseri andur voib olla tokestatud,
palun kontrollige.

Laseri kaugusandur on tokestatud, palun eemaldage tokestus. Laseri
kaugusanduri tavaparast t66d mojutavad ka liiga avarad keskkonnad
ja arvukate peegeldavate objektidega (nt peegeldavad metallpinnad)
keskkonnad. Kaivitamiseks paigutage timber.

Viga 21: Palun eemaldage takistused
laadimisdoki imbrusest.

Robot voib olla kinni voi I6ksu ja@nud. Eemaldage takistused roboti
Umbrusest.

Viga W1: Ebanormaalsed néhud aku t66s.
Lugege juhiseid véi uurige rakendust.

Avage akukamber, kontrollige, kas aku on korralikult tihendatud, ja proovige
robotit uuesti kdivitada. Aku temperatuur on liiga kdrge voi madal. Oodake,
kuni aku temperatuur on saavutanud tavapérase taseme (0 *~40 %*/32
°F~104

Viga W2: Ebanormaalsed ndhud
rattamooduli to9s. Lugege juhiseid voi
uurige rakendust.

Kontrollige, kas rataste kiilge on takerdunud voorkehi, ja proovige robotit
uuesti kdivitada. Vea pusimisel pddrduge meie klienditeeninduse poole.

Viga W3: Ebanormaalsed nahud kiilgharja

t60s. Lugege juhiseid voi uurige rakendust.

Kontrollige, kas kiilgharja kiilge on takerdunud véorkehi, ja proovige robotit
uuesti kdivitada. Vea pusimisel pddrduge meie klienditeeninduse poole.

Viga W4: Ebanormaalsed néhud rullharja

t00s. Lugege juhiseid voi uurige rakendust.

Eemaldage ja puhastage hari, selle tihendused, kate ja imiava. Parast
puhastamist proovige robotit uuesti kdivitada. Vea piisimisel péérduge meie
klienditeeninduse poole.

*V/ig a W5: Ebanormaalsed nahud
veepumba t66s. Lugege juhiseid voi
uurige rakendust.

Puhastage veepaak, paagi veepumba tihendused ja roboti veepumba
Uihendused ning vee véljalaskeava roboti allosas; kontrollige mopimoodulit.
Pérast puhastamist paigaldage kéik moodulid tagasi ja proovige robotit
uuesti kdivitada. Vea pusimisel poorduge meie klienditeeninduse poole.

Viga W6: Ebanormaalsed ndhud laseri
anduri t66s. Lugege juhiseid voi uurige
rakendust.

Veenduge, et laseri anduril poleks voorkehi ja parast puhastamist proovige
robotit uuesti kdivitada. Vea pusimisel pdérduge meie klienditeeninduse
poole.

Viga W7: Ebanormaalsed ndhud
ventilaatori t66s. Lugege juhiseid voi
uurige rakendust.

Kontrollige, kas ventilaatori kiilge on takerdunud voérkehi, ja proovige
robotit uuesti kdivitada. Puhastage tolmukast ja filtrid ning proovige robotit
uuesti kdivitada. Vea pusimisel podrduge meie klienditeeninduse poole.
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Viga

Lahendus

Robotit ei saa kdivitada

.Veenduge, et robot oleks tihendatud vooluallikaga.
.Veenduge, et aku oleks tais laetud.

Robot I6petab
ootamatult tootamise

. Kontrollige, kas robot on kinni voi takistuste taha l6ksu jaanud.

. Kontrollige, kas aku laetuse tase on liiga madal.

. Probleemi plsimisel seisake robot, oodake 3 sekundit ja seejdrel taaskaivitage.

. Seade voib olla tile kuumenenud.

- Lulitage seade vilja ning laske vahemalt 1 tund jahtuda.

- Kui seade kuumeneb korduvalt Ule, siis votke thendust volitatud
teeninduskeskusega.

Robotit ei saa laadida

. Kontrollige, kas laadimisdoki margutuli pdleb (kui robot ei asu laadimisdokis).

. Kui ei, siis kontrollige, kas laadija on korralikult Ghendatud, voi votke laadija
vahetamiseks Gihendust volitatud teeninduskeskusega.

. Kontrollige, kas laadimisdoki margutuli on kustunud ja roboti margutuli vilgub
laadimise ajal.

. Plihkige laadimiselektroodid kuiva riidelapiga tolmust puhtaks.

Laadija kuumeneb

See on tavaline. Tolmuimeja v6ib ilma igasuguse riskita olla laadijaga pusivalt
Ghendatud.

Robot ei saa
laadimisdokki tagasi
podrduda

. Kérvaldage laadimisdoki Gmbrusest kdik esemed 0,5 m ulatuses vasakul ja
paremal ning 1,5 m ulatuses ees.

. Kontrollige, kas robot alustab laadimisdoki juurest puhastamist ilma
ebanormaalsete liikumisteta.

. Kui robot asub laadimisdoki lahedal, siis saab see kiiremini naasta. Kui
laadimisdokk asub aga kaugel, siis vajab robot naasmiseks rohkem aega. Oodake,
kuni robot on naasnud.

. Puhastage laadimiselektroodid.

Puhastamisgraafikut ei
ole taidetud

.Veenduge, et roboti toitevarustus oleks thendatud ja sisse lilitatud.

. Maarake kellaaeg ja ajastage rakenduses automaatne puhastamine.
.Veenduge, et kohtumisaeg oleks digesti maaratud.

. Kontrollige, kas aku laetuse tase véib olla liga madal, et puhastamist alustada.
. Ulesande tditmise ajal ei alusta robot ajastatud puhastamist.

Vile imemise ajal

. Kontrollige, kas imusissevétuavas on takistusi.

.Tuhjendage tolmukast.

. Puhastage filtrid.

. Kontrollige, ega porandale sattunud vesi voi muud vedelikud pole filtreid marjaks
teinud. Enne kasutamist laske marjaks saanud filtritel 6hu kdes taielikult dra
kuivada.

. Tolmukoguja ei ole korralikult paigaldatud.

Paigaldage see 6igesti.

. Sissevotupea on ummistunud.

Eemaldage mootoriga hari ja puhastage see.

Rullhari ei poorle

. Puhastage rullhari.
. Kontrollige, kas rullhari ja harja kate on digesti paigaldatud.

Roboti ebanormaale
tegevus voi
plihkimismarsruut

. Puhastage andur ettevaatlikult kuiva riidelapiga.
. Taaskaivitage robot.

Moppimise ajal ei
valjastata vett

.Veenduge, et veepaagis oleks piisavalt vett.
. Kontrollige, kas mopimoodul on digesti paigaldatud.
. Kontrollige, ega vee véljalaskeava pole ummistunud.

Robot ei saa luua
Uhendust teie Wi-Fi
vorguga

.Veenduge, et teie Wi-Fi marsruuter toetaks 2,4 GHz ja 802.11 b/g/n sagedusalasid,
kuna see seade ei toeta 5 GHz sagedusalasid.
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Kludas kodi

Atbilstosi modelim: *

Ja robotam notiek darbibas traucéjums, uz robota mirgo sarkans indikators. Lietotné apskatiet attéloto k|udas

kodu.

Kladas kods

Risinajums

Klada 1: sadursmes buferis ir iestrédzis,
parbaudiet.

Sadursmes buferis ir iestrédzis. Atkartoti uzsitiet, lai novaktu sveskermenus.
Ja sveskermenu nav, parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet.

Klada 2: ritenis ir iestrédzis. Parbaudiet, vai
riteni nav iestrédzis kads sveskermenis, vai
ari parvietojiet robotu sakuma pozicijas
tuvuma un iedarbiniet.

Jakads ritenis ir iestrédzis, parbaudiet, vai riteni nav iestrédzis kads
sveskermenis, vai ari parvietojiet robotu sakuma pozicijas tuvuma un
iedarbiniet.

Klada 3: sanu birste ir iestrégusi;
parbaudiet. iespéjams, ka sanu birsté ir
sapinusies kadi sveskermeni. Iztiriet un
atkal iedarbiniet.

Sanu birste var bt sapinusies ar sveskermeniem. Lidzu, notiriet un
restartéjiet to.

Klada 4: rotéjosa birste ir iestrégusi.
lznemiet un iztiriet to.

lespéjams, ka rotéjosaja birsté ir sapinusies kadi sveskermeni. Iznemiet un
iztiriet birsti, tas savienojumus, parsegu un iestksanas atveri.

Klada 5: robots ir iestrédzis. Novaciet
apkart esosos skérsus.

Robots ir iestrédzis. Novaciet apkart esodos skérslus.

Klada 6: robots ir iestrédzis. Parvietojiet to
sakuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Robots varétu bt iespradis. Parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet. Ja
nokrisanas novérsanas sensors ir parak netirs, tas ari varétu izraisit darbibas
traucéjumu. Noslaukiet nokrisanas novérsanas sensoru, lai novérstu darbibas
traucéjumu.

Klada 7: ritenis ir iespradis. Parvietojiet
robotu sakuma pozicijas tuvuma un
iedarbiniet.

Ritenis ir iespradis. Parvietojiet robotu sakuma pozicijas tuvuma un
iedarbiniet.

Klada 8: akumulatora uzlades limenis
ir parak zems, un robots varétu driz
automatiski izslégties. Uzladéjiet to.

Akumulatora uzlades limenis ir parak zems, un robots varétu driz automatiski
izslégties. Uzladgjiet to.

Klada 10: optiskais caurplides sensors ir
netirs, noslaukiet to.

Uz optiska caurplides sensora ir putekli. Noslaukiet to.

Klada 11: uzladésanas sensors ir blokéts.
Noslaukiet to.

Uz uzlades sensora ir putekli. Noslaukiet to.

Klada 12: sensors sekosanai sienai ir
blokéts. Noslaukiet to.

Sensors sekosanai sienai ir blokéts. Noslaukiet to.

Klada 13: robots ir sasvéries. Novietojiet
robotu uz horizontélas pamatnes un
iedarbiniet.

Darba uzsaksanas laika robots ir sasvéries. Novietojiet robotu uz horizontalas
pamatnes un iedarbiniet.

Klada 14: ievietojiet atpakal puteklu
tvertni un filtrus.

levietojiet atpakal puteklu tvertni un filtrus; parliecinieties, ka filtri un putek|u
tvertne ir savas vietas. Tad restartéjiet robotu.

Klada 17: konstatéta aizliegta zona.
Parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet.

Darba uzsaksanas laika robots atrodas parak tuvu aizliegtai zonai. Parvietojiet
to citd vieta un iedarbiniet.

Klada 18: lazera parsegs ir iestrédzis.
Parbaudiet.

Lazera parsega spiediena sensors ir nospiests vai iestrédzis. Parvietojiet to cita
vieta un iedarbiniet.
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Klada 19: lazera sensors ir iestrédzis vai
pagriezts; parbaudiet.

Uz lazera attaluma sensora kaut kas ir pielipis. Notiriet to.

Klada 20: iespé&jams, ka lazera sensors ir
blokéts; parbaudiet.

Lazera attaluma sensors ir blokéts; parbaudiet, kas to bloké. Lazera attaluma
sensora normalu darbu ietekmé ari parak plasas telpas un telpas, kuras ir
atspogulojosas virsmas, pieméram, metala spoguli. Parvietojiet ierici.

Klada 21: novaciet ap uzlades dokstaciju
es050s Skers|us.

Robots varétu bt iestrédzis vai iespriadis. Novaciet skérsjus ap robotu.

Klada W1: akumulatora darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Atveriet akumulatora nodalijumu, parbaudiet, vai akumulators ir pareizi
pievienots, méginiet restartét robotu. Akumulatora temperatara ir parak
augsta vai parak zema. Nogaidiet, lidz akumulatora temperatira ir normala
(0-40°C/32-104°F)

Klada W2: ritena modula darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai ritent nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.

Klada W3: sanu birstes modula darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai sanu birsté nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un
méginiet restartét robotu. Ja klddu neizdodas novérst, sazinieties ar masu
klientu apkalpo$anas nodalu.

Klada W4: rotéjosas birstes darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Iznemiet un iztiriet birsti, tas savienojumus, parsegu un iestksanas atveri. Péc
tiriSanas méginiet restartét robotu. Ja kltidu neizdodas novérst, sazinieties ar
msu klientu apkalposanas nodalu.

*K|ada W5: tidens stikna darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Iztiriet Gdens tvertni, Gdens stikna savienojumus pie tvertnes un Gdens
stkna savienojumus pie robota, idens izplidi robota apakspuseé, parbaudiet
mopa moduli. Méginiet restartét robotu, kad visi moduli ir uzstaditi atpakal
péc tirisanas. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.

Klada Wé: lazera sensora darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai uz lazera sensora nav netirumu, un péc tirisanas méginiet
restartét robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.

Klada W7: ventilatora darbibas

traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai ventilatora nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un
méginiet restartét robotu. Iztiriet putek|u tvertni un filtrus un méginiet
restartét robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.
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Kluda

Risinajums

Robotu nevar ieslégt

. Parliecinieties, ka robots ir pievienots stravas apgadei.
. Parliecinieties, ka akumulators ir pilniba uzladéts.

Robots péksni parstaj
darboties

. Parbaudiet, vai robots nav iestrédzis vai iespridis aiz priekSmetiem.

. Parbaudiet, vai akumulatora uzlades limenis nav parak zems.

. Ja problému neizdodas novérst, izslédziet robotu, nogaidiet 3 sekundes un
restartéjiet.

. lespéjams, ka ierice ir parkarsusi:

- izslédziet ierici un |aujiet tai vismaz 1 stundu atdzist;

- ja parkarsana atkartojas, sazinieties ar pilnvarotu servisa centru.

Robotu nevar uzladét

. Parbaudiet, vai indikators uzlades dokstacija ir ieslégts (kad robots neatrodas
uzlades dokstacija).

.Ja ta nav, parbaudiet, vai ladétajs ir pareizi savienots, vai vérsieties pilnvarota
servisa centra, lai nomainitu ladétaju.

. Parbaudiet, vai uzlades laika indikators uzlades dokstacija ir izslégts un robota
indikators mirgo.

. Ar sausu dranu noslaukiet puteklus no uzlades elektrodiem.

Ladétajs uzkarst

.Ta ir normala paradiba. Puteklstcéjs var ilgstosi palikt savienots ar ladétaju,
neradot nekadu risku.

Robots nespéj
atgriezties uzlades
dokstacija

.Nonemiet visus priekSmetus, kas atrodas uzlades dokstacijas apkartné: 0,5 m
attaluma kreisaja un labaja pusé un 1,5 m attaluma tiesi prieksa.

. Parliecinieties, ka robots sak tirisanu no uzlades dokstacijas, neveicot

neparastas kustibas.

. Kad robots atrodas uzlades dokstacijas tuvuma, tas var atrak atgriezties. Ja
uzlades dokstacija atrodas talu, robotam nepieciesams ilgaks laiks, lai atgrieztos.
Nogaidiet, lidz tas atgriezas.

. Notiriet uzlades elektrodus.

Netiek izpildits tirisanas
darbu grafiks

. Parliecinieties, ka robots ir ieslégts.

. Ar lietotni iestatiet laiku un ieplanojiet automatiskas tirisanas laika planu.

. Parliecinieties, ka laiks ir iestatits pareizi.

. Parbaudiet, vai akumulatora uzlades [imenis nav parak zems tirisanas uzsaksanai.
. Robots neuzsaks ieplanotu tirisanu, ja Sai laika tiek izpildits uzdevums.

lestksana rada
svilpjosus troksnus

. Parbaudiet, vai iestiksanas ieplidé nav kadu nosprostojumu.

. Iztuk3ojiet puteklu tvertni.

. Iztiriet filtrus.

. Parbaudiet, vai uz gridas izlijusa tdens vai citu skidrumu dé| filtri varétu bat mitri.
Pirms lietosanas laujiet filtriem dabigi un pilniba izzat.

. Puteklu savacéjs nav pareizi ievietots:

- ievietojiet to pareizi.

.lepltdes galva ir aizséréjusi:

- nonemiet elektrisko birsti un notiriet to.

Rotéjosa birste neroté

. Iztiriet rotéjoso birsti.
. Parbaudiet, vai rotéjosa birste un birstes parsegs ir uzstaditi pareizi.

Robota darbiba vai
slaucisanas marsruts ir
neparasts

. Ar sausu dranu uzmanigi notiriet sensoru.
. Restartéjiet robotu.

Uzkopjot gridu ar
mopu, nenotiek Gdens
padeve

. Parliecinieties, ka Gdens tvertné ir pietiekami daudz tdens.
. Parbaudiet, vai mopa modulis ir uzstadits pareizi.
. Parbaudiet, vai Gdens izplude nav blokéta.

Robots nevar izveidot
savienojumu ar Wi-Fi
tiklu

. Parliecinieties, ka Wi-Fi marsrutétajs atbalsta 2,4 GHz un 802,11 b/g/n joslas, jo si
ierice neatbalsta 5 GHz joslas.

52




6.

Klaidy kodai

Priklausomai nuo modelio: *

Ivykus roboto trik¢iai, mirksés raudonas roboto indikatorius. PaZiurékite programéléje nurodyta klaidos koda.

Klaidos kodas

Sprendimas

1 klaida: uzstrigo susidarimo buferis,
patikrinkite.

Uzstriges susidarimo buferis. Kelis kartus pabaksnokite, kad
pasalintuméte pasalinius objektus. Jeigu pasaliniy objekty néra,
pastatykite j kita vieta ir paleiskite.

2 klaida: uzstriges ratukas. Patikrinkite, ar
ratuke nejstiges pasalinis objektas, arba
perkelkite netoli pradinés vietos, kad jj
paleistuméte.

Jei ratukas uzstriges, patikrinkite, ar ratuke nejstiges pasalinis
objektas, arba perkelkite netoli pradinés vietos, kad jj paleistuméte.

3 klaida: uzstrigusi Soninés $luotelé,
patikrinkite. Soniné $luotelé gali biti
apsivélusi pasaliniais objektais. ISvalykite
ir paleiskite i$ naujo.

Soninis sepetélis gali bati jsipainiojes j svetimus dalykus. I3valykite ir
paleiskite jj i$ naujo.

4 klaida: uzstrigusi ritininé sluotelé.
ISimkite ir iSvalykite.

Ritininé Sluotelé gali bati apsivélusi pasalinémis medziagomis.
ISimkite ir iSvalykite Sluotele, jos jungtis, gaubta ir jtraukimo anga

5 klaida: robotas jstrigo. Pasalinkite klidtis
apie jj.

robotas jstrigo. Pasalinkite klitis apie jj.

6 klaida: robotas jstrigo. Perkelkite jj ar¢iau
pradinés padéties, kad paleistuméte.

Robotas gali bti pakibes. Perkelkite j kita vieta ir paleiskite. Triktis
taip pat gali jvykti ir tuo atveju, jei apsaugos nuo kritimo jutiklis
per daug purvinas. Nuvalykite apsaugos nuo kritimo jutiklj, kad
pasalintuméte triktj.

7 klaida: pakibes ratukas. Perkelkite ar¢iau
pradinés padéties ir paleiskite.

pakibes ratukas. Perkelkite arciau pradinés padéties ir paleiskite.

8 klaida: per zemas akumuliatoriaus
jkrovos lygis ir robotas netrukus
automatiskai iSsijungs. [kraukite.

per zemas akumuliatoriaus jkrovos lygis ir robotas netrukus
automatiskai issijungs. |kraukite.

10 klaida: purvinas optinis srauto jutiklis,
nuvalykite jj.

Optinis srauto jutiklis pasidenges dulkémis. Nuvalykite jj.

11 klaida: uzblokuotas jkrovimo jutiklis.
Nuvalykite jj.

Jkrovimo jutiklis pasidenges dulkémis. Nuvalykite jj.

12 klaida: uzblokuotas judéjimo palei
siena jutiklis. Nuvalykite jj.

uzblokuotas judéjimo palei siena jutiklis. Nuvalykite jj.

13 klaida: robotas pasvires. Pastatykite
robotg ant horizontalaus pavirsiaus, kad
paleistuméte.

Robotas pasvires paleidimo metu. Pastatykite robota ant
horizontalaus pavirsiaus, kad paleistuméte.

14 klaida: sumontuokite dulkiy déze ir
filtrus.

Sumontuokite dulkiy déze ir filtrus. sitikinkite, kad filtrai ir dulkiy
dézé yra savo vietose. Tada i$ naujo paleiskite robota.

17 klaida: aptikta apribota sritis. Pakeiskite
vietg, kad paleistuméte.

Paleidimo metu robotas yra per arti apribotos srities. Pakeiskite
vietg, kad paleistuméte.

18 klaida: uzstriges lazerio gaubtas.
Patikrinkite.

Paspaustas arba uzstriges lazerio gaubto spaudimo jutiklis.
Pakeiskite vieta, kad paleistuméte.
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19 klaida: uzstriges arba uzlinkes lazerinis
jutiklis, patikrinkite.

Lazerinis jutiklis uzstriges dél pasaliniy medziagy. ISvalykite.

20 klaida: gali bti uzblokuotas lazerinis
jutiklis, patikrinkite.

Uzblokuotas lazerinis atstumo jutiklis, atblokuokite. Per didelé erdvé
ir aplinka su daug atspindziy, pavyzdZiui, veidrodZiy, taip pat turi
jtakos normaliam lazerinio atstumo jutiklio veikimui. Pakeiskite
vietg, kad paleistuméte.

21 klaida: Pasalinkite klidtis apie jkrovimo
stotele.

Robotas gali biti uzstiges arba jstriges. Pasalinkite kliutis apie
robota.

W1 klaida: akumuliatoriaus triktis. Zr.
instrukcijas arba programéle.

Atidarykite akumuliatoriaus skyriy, patikrinkite, ar akumuliatorius
tinkamai prijungtas ir pabandykite robotg paleisti i$ naujo.
Akumuliatoriaus temperatira per auksta arba per zema. Palaukite,
kol akumuliatoriaus temperatira taps normali (0 °C~40°C/

32 °F~104 °F)

W2 klaida: ratuky modulio triktis. Zr.
instrukcijas arba programéle.

Patikrinkite, ar ratuke nejstrigo pasaliniy medziagy ir pabandykite
i$ naujo paleisti robota. Jeigu klaida islieka, kreipkités j masy
techninés prieziaros skyriy.

W3 klaida: Soninés $luotelés modulio
triktis. Zr. instrukcijas arba programéle.

Patikrinkite, ar Soninéje Sluoteléje nejstrigo pasaliniy medziagy ir
pabandykite i$ naujo paleisti robota. Jeigu klaida islieka, kreipkités j
musy techninés priezitros skyriy.

W4 klaida: ritininés $luotelés triktis. Zr.
instrukcijas arba programéle.

I$imkite ir iSvalykite Sluotele, jos jungtis, gaubta ir jtraukimo anga
I$valykite ir pabandykite i$ naujo paleisti robota. Jeigu klaida islieka,
kreipkités j mtsy techninés prieziaros skyriy.

*W5 klaida: vandens siurblio triktis. Zr.
instrukcijas arba programéle.

I$valykite vandens talpykla, vandens siurblio jungtis vandens
talpykloje ir vandens siurblio jungtis robote, vandens isvada roboto
apacioje ir patikrinkite Sluostymo modulj. I3vale sumontuokite visus
modulius ir pabandykite i$ naujo paleisti robota. Jeigu klaida islieka,
kreipkités j mdsy techninés prieziaros skyriy.

W6 klaida: lazerinio jutiklio triktis. Zr.
instrukcijas arba programéle.

Patikrinkite, ar ant lazerinio jutiklio néra pasaliniy medziagy ir iSvale
pabandykite i$ naujo paleisti robota. Jeigu klaida islieka, kreipkités j
musy techninés priezitros skyriy.

W?7 klaida: ventiliatoriaus triktis. Zr.
instrukcijas arba programéle.

Patikrinkite, ar ventiliatoriuje nejstrigo pasaliniy medziagy ir
pabandykite i$ naujo paleisti robota. ISvalykite dulkiy déze ir filtrus,
pabandykite i$ naujo paleisti robota. Jeigu klaida islieka, kreipkités j
musy techninés priezitros skyriy.
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Triktis Sprendimas
Nepavyksta paleisti . Jsitikinkite, kad robotas prijungtas prie maitinimo.
roboto . sitikinkite, kad akumuliatorius visiskai jkrautas.

Robotas netikétai
nustojo veikti

. Patikrinkite, ar robotas jstrigo dél klitciy.

. Patikrinkite, ar neissekes akumuliatorius.

. Jei problema islieka, iSjunkite, palaukite 3 sekundes ir paleiskite i$ naujo.
. Buitinis prietaisas galéjo perkaisti:

1$junkite buitinj prietaisa ir leiskite jam atvésti bent 1 val.

Jei jis ir toliau perkaista, susisiekite su patvirtintu aptarnavimo centru.

Nepavyksta jkrauti
roboto

. Patikrinkite, ar Sviecia jkrovimo stotelés indikatorius (kai roboto néra jkrovimo stoteléje).

. Jeigu ne, patikrinkite, ar jkroviklis tinkamai prijungtas, arba susisiekite su patvirtintu
aptarnavimo centru, kad pakeisty jkroviklj.

. Patikrinkite, ar jkrovimo metu nesviecia jkrovimo stotelés indikatorius ir mirksi roboto
indikatorius.

. Nusluostykite jkrovimo elektrodus sausu audiniu.

Kaista jkroviklis

. Tai visiskai normalu. Dulkiy siurblj galima palikti prijungta prie jkroviklio be jokios rizikos.

Robotas negali grjzti j
jkrovimo stotele

. Padalinkite daiktus 0,5 metro atstumu nuo jkrovimo stotelés kairiajame ir desiniajame
sonuose bei 1,5 metro atstumu priekyje.

. Jsitikinkite, kad robotas pradeda valyti nuo jkrovimo stotelés be nejprasty judesiy.

. Kai robotas yra prie jkrovimo stoteles, jis gali grjzti greiciau. Taciau, jeigu jkrovimo stotelé
yra toli, robotui reikés laiko grjzti. Palaukite, kol jis grjs.

. Nuvalykite jkrovimo elektrodus.

Nesilaikoma valymo
grafiko

. sitikinkite, kad robotas jjungtas.

. Nustatykite laika ir suplanuokite automatinio valymo laika programéléje.

. sitikinkite, kad tinkamai nustatytas paskyrimo laikas.

. Patikrinkite, ar akumuliatorius pakankamai jkrautas, kad baty pradétas valymas.
. Robotas nepradés suplanuoto valymo, kai atliekama uzduotis.

Svilpesys jsiurbimo
angoje

. Patikrinkite, ar jsiurbimo angoje néra jokiy klitciy.

. 18tustinkite dulkiy déze.

. I$valykite filtrus.

. Patikrinkite, ar filtrai nesudréko dél vandens ar kity ant grindy isliety skysciy. Pries
naudodami, palikite filtrus, kad gerai natdraliai iSdziuty.

. Dulkiy rinkiklis netinkamai uzdétas:

- uzdeékite tinkamai.

. UzZsikim3usi j&jimo galvuté:

- nuimkite pagrindine sluotele ir iSvalykite.

Nesisuka ritininé $luotelé

. 13valykite ritinine Sluotele.
. Patikrinkite, ar tinkamai sumontuoti ritininé $luotelé ir Sluotelés gaubtas.

Netinkamas roboto
veikimas arba Slavimo
kelias

. Kruops¢iai nuvalykite jutiklj sausu audiniu.
. Paleiskite robotg i$ naujo.

Sluostant neisleidziama
vandens

. sitikinkite, kad vandens talpykloje pakanka vandens.
. Patikrinkite, ar tinkamai sumontuotas $luostymo module.
. Patikrinkite, ar neuzblokuotas vandens isvadas.

Robotas negali
prisijungti prie jusy,Wi-
Fi" tinklo

. sitikinkite, kad ,Wi-Fi” marsrutizatorius palaiko 2,4 GHz ir 802.11 b/g/n dazniy juostas, nes
Sis prietaisas nepalaiko 5 GHz dazniy juosty.
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Hata kodlari

Modele gore: *

Robot hata verdiginde robotun tizerindeki kirmizi gésterge yanip soner. Liitfen belirtilen hata kodunu Uygulamadan kontrol edin.

Hata kodu

Coziim

Hata 1: Carpisma tamponu sikisty, litfen kontrol
edin.

Carpisma tamponu sikismistir. Yabanci maddeleri gidermek icin liitfen
arka arkaya dokunun. Yabanci madde yoksa ltitfen yerini degistirin,
ardindan cihazi galistirin.

Hata 2: Tekerlek sikisti. Liitfen tekerlege herhangi
bir yabanci maddenin sikigip sikismadigini
kontrol edin veya baglatmak icin baslangic
konumuna yakin bir yere getirin.

Tekerleklerden biri sikistiysa litfen tekerlege herhangi bir yabanci
maddenin sikisip sikismadigini kontrol edin veya baslatmak icin baslangi¢
konumuna yakin bir yere getirin.

Hata 3: Yan firca sikist, liitfen kontrol edin. Yan
fircaya yabanci maddeler dolanmis olabilir.
Litfen temizleyin ve yeniden calistirin.

Yan firca yabanci maddelerle dolasmis olabilir. Litfen temizleyin ve
yeniden baglatin.

Hata 4: Déner firca sikisti. Liitfen cikarip
temizleyin.

Doner fircaya yabanci maddeler dolanmis olabilir. Liitfen doner fircayi
cikarin ve fircanin kendisiyle birlikte baglantilarini, kapagini ve emis girigini
temizleyin.

Hata 5: Robot sikisti. Litfen etraftaki engelleri
kaldirin.

Robot sikist. Liitfen etraftaki engelleri kaldirn.

Hata 6: Robot sikisti. Baslatmak icin lttfen
baslangic konumuna yakin bir yere getirin.

Robot asili kalmis olabilir. Litfen yerini degistirin ve baslatin. Disme
onleyici sensoriin cok kirli olmasi da arizaya yol aabilir. Arizayi gidermek
icin ltitfen dtisme Onleyici sensord silin.

Hata 7: Tekerlek asili kaldi. Baglatmak icin Ititfen
baslangic konumuna yakin bir yere getirin.

Tekerlek asili kaldi. Baglatmak icin Ititfen baslangic konumuna yakin bir
yere getirin.

Hata 8: Pil dizeyi cok dustik ve robot otomatik
olarak kapanmak Uizeredir. Liitfen sarj edin.

Pil diizeyi cok diisiik ve robot otomatik olarak kapanmak tizeredir. Liitfen
sarj edin.

Hata 10: Optik akis sensorii kirli, |ttfen silin.

Optik akis sensorii tozla kaplanmistir. Liitfen silin.

Hata 11: Sarj sensorii engellendi. Liitfen silin.

Sarj sensorii tozla kaplanmistir. Litfen silin.

Hata 12: Duvar takibi sensorii engellendi. Liitfen
silin.

Duvar takibi senséri engellendi. Liitfen silin.

Hata 13: Robot egimli duruyor. Baslatmak icin
|Gtfen robotu yatay zemine yerlestirin.

Robot, baslatma sirasinda egilmistir. Baslatmak icin liitfen robotu yatay
zemine yerlestirin.

Hata 14: Lutfen toz kutusunu ve filtreleri geri
takin.

Lutfen toz kutusunu ve filtreleri geri takin, filtrelerin ve toz kutusunun
yerine oturdugundan emin olun. Ardindan litfen robotu yeniden baslatin.

Hata 17: Sinirli alan algilandi. Baglatmak icin
lutfen yerini degistirin.

Robot, baslatma sirasinda sinirli bir alana cok yakindir. Baglatmak icin
lutfen yerini degistirin.

Hata 18: Lazer kapad sikist. Litfen kontrol edin.

Lazer kapagdi basing sensorii ezilmis veya sikismistir. Baglatmak icin ltfen
yerini degistirin.

Hata 19: Lazer sensori sikisti veya bikild, liitfen
kontrol edin.

Lazer mesafe sensérii yabanci madde nedeniyle sikismistir. Liitfen kaldirin.

Hata 20: Lazer sensori engellenmis olabilir, liitfen
kontrol edin.

Lazer mesafe sensorii engellenmistir, ltitfen engelli giderin. Cok genis
bir ortam ve metal aynalar gibi ok yansimali ortamlar da lazer mesafe
sensoriinin normal calismasini etkiler. Baglatmak icin liitfen yerini
degistirin.
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Hata 21: Lutfen sarj istasyonunun etrafindaki
engelleri kaldinn.

Robot sikismis veya takilmis olabilir. Lutfen robotun etrafindaki engelleri
kaldirin.

Hata W1: Pil anormal. Lutfen talimatlara veya
UYGULAMAYA bakin.

Litfen pil bélmesini agin, pilin dogru sekilde baglanip baglanmadigini
kontrol edin ve robotu yeniden baslatmayi deneyin. Pil sicakligi cok
yiiksek veya cok dustikttr. Litfen pil sicakliginin normale donmesini
bekleyin (0°°~40°%/32°F~104

Hata W2: Tekerlek modiuilii anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen tekerlekte yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve
robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis
Departmanimizla iletisime gegin.

Hata W3: Yan firca mod(ili anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen yan fircada yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve
robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis
Departmanimizla iletisime gegin.

Hata W4: Doner firga anormal. Litfen talimatlara
veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen doner fircayi cikarin ve fircanin kendisiyle birlikte baglantilarini,
kapagini ve emis girisini temizleyin. Litfen temizledikten sonra
robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis
Departmanimizla iletisime gegin.

*Hata W5: Su pompasi anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen su haznesini, haznedeki su pompasi baglantilarini, robottaki su
pompasi baglantilarini ve robotun altindaki su cikisini temizleyin ve
paspas mod(iliinii kontrol edin. Liitfen temizledikten sonra tiim moddiller
takili olarak robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse
lutfen Servis Departmanimizla iletisime gegin.

Hata W6: Lazer sensorii anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen lazer sensoriinde yabanci madde olup olmadigini kontrol edin
ve temizledikten sonra robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam
ederse litfen Servis Departmanimizla iletisime gegin.

Hata W7: Fan anormal. Liitfen talimatlara veya
UYGULAMAYA bakin.

Lutfen fanda yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu
yeniden baslatmayi deneyin. Litfen toz kutusunu ve filtreleri temizleyin
ve robotu yeniden baslatmay deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis
Departmanimizla iletisime gegin.
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Ariza Coziim
Robot calismaya + Robotun gii¢ kaynagina bagh oldugundan emin olun.
baslamiyor - Pilin tamamen sarj edildiginden emin olun.

Robot aniden duruyor

+ Robotun engeller nedeniyle sikismis veya takilmis olup olmadigini kontrol edin.
« Pilin ¢ok duistik olup olmadigini kontrol edin.

« Sorun devam ederse liitfen kapatin, 3 saniye bekleyin ve yeniden baslatin.

- Cihaz asiri 1sinmis olabilir:

- Cihazi durdurun ve en az 1 saat sogumaya birakin.

- Surekli olarak asiri 1siniyorsa Onayli Servis Merkezi ile iletisime gecin.

Robot sarj edilemiyor

- Sarj istasyonundaki gostergenin acik olup olmadigini kontrol edin (robot, sarj
istasyonunda degilken).

- Degilse sarj cihazinin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin veya
sarj cihazini degistirmek icin bir Onayli Servis Merkezi ile iletisime gecin.

- Sarj istasyonundaki gostergenin kapali ve robottaki gostergenin sarj sirasinda
yanip sénuyor olup olmadigini kontrol edin.

- Sarj elektrotlarinda biriken tozu kuru bir bezle silin.

Sarj cihazi 1siniyor

Bu tamamen normaldir. Elektrikli stiplirge hicbir risk teskil etmeden sarj cihazina
surekli olarak bagl kalabilir.

Robot, sarj istasyonuna
geri dénemiyor

- Sarj istasyonunun sol ve sag tarafinda 0,5 m mesafede ve 6niinde 1,5 m
mesafede bulunan nesneleri kaldirin.

- Robotun anormal bir hareket olmadan sarj istasyonundan itibaren temizlige
basladigindan emin olun.

+ Robot, sarj istasyonuna yakinken daha hizli geri dénebilir Ancak sarj istasyonu
cok uzakta bulunuyorsa robotun geri ddnmesi daha fazla zaman alabilir Makine
geri donerken liitfen bekleyin.

- Sarj elektrotlarini temizleyin.

Temizleme programi
uygulanmiyor

« Robotun acik oldugundan emin olun.

- Uygulama araciligiyla saati ayarlayin ve otomatik temizlik icin saati
programlayin.

« Program saatinin dogru ayarlandigindan emin olun.

- Pil diizeyinin temizlik islemini baslatamayacak kadar disuk olup olmadigini
kontrol edin.

- Gorev gerceklestirilirken robot, programlanmis herhangi bir temizlik islemini
baslatmaz.

Emis sirasinda islik sesi

- Emis girisinde tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.

« Toz kutusunu bosaltin.

« Filtreleri temizleyin.

« Filtrelerin su veya zemindeki diger sivilar nedeniyle islak olup olmadigini kontrol
edin. Kullanmadan once filtrelerin kendiliginden iyice kurumasini bekleyin.

« Toz toplayici diizgiin takilmamistir:

- Dogru sekilde yeniden yerlestirin.

« Emme kafasi tikalidir:

- Gu¢ fircasini sékiin ve temizleyin.

Déner firca donmuyor

« Doner fircay temizleyin.
- Doner firca ve firca kapaginin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.

Robotun hareketi veya
stiplrme rotasi anormal

« Sensori kuru bir bezle dikkatli bir sekilde temizleyin.
+ Robotu yeniden baslatin.

Paspaslama sirasinda su
akmiyor

- Su haznesinde yeterli su oldugundan emin olun.
« Paspas moduliinin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.
- Su cikisinin tikah olup olmadigini kontrol edin.

Robot, Wi-Fi aginiza
baglanamiyor

Wi-Fi yonlendiricinizin 2,4 GHz ve 802,11 b/g/n bantlari desteklediginden emin
olun; bu ekipman 5 GHz bantlari desteklemez.
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TR

WNHcTpyKumum no 6e3onacHocTy AocTynHbl Ha Asblkax NL, RO, BG, CS, SK, UK,EL, SR, HR, HU, SL
nTR.

Instrukcje bezpieczenstwa sa dostepne w jezykach NL, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR, HU, SLi TR.

Ohutusjuhised on saadaval keeltes NL, RO, BG, CS, SK, UK,EL, SR, HR, HU, SL ja TR.

Drosibas noradijumi ir pieejami valodas NL, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR, HU, SL un TR.

Saugos instrukcijos pateikiamos NL, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR, HU, SL ir TR kalbomis.

Guvenlik talimatlari NL, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR, HU, SL ve TR dillerinde mevcuttur.
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MpoBepkKa no npsAmMoil AMHUN

Onsa oueHKkn 3¢PeKTMBHOCTM cbopa MbIN B COOTBETCTBMM CO CTaHAaptom |EC 62885-7
MOXeT ObITb NPOBeAeHa NPOBEPKa No NPAMON IMHUK. 1A 3TOro BOCnonb3ynTech GyHKUMei
ANCTaHUMOHHOTO YNPaBNEHUA B MEHIO NMPUNOXKEHWS.

Test prostej linii

Do pomiaru wydajnosci odkurzania zgodnie z IEC 62885-7 mozna aktywowac test proste;j linii
za pomoca funkcji zdalnego sterowania w menu aplikacji.

Sirgjoone katse

Tolmukogumisjéudluse modtmiseks standardi IEC 62885-7 kohaselt saab rakenduse meniii
kaugjuhtimisfunktsiooni abil kdivitada sirgjoone katse.

Taisnas linijas tests

Lai izméritu putek|u savaksanas sniegumu saskana ar IEC 62885-7, parbaudes nolikos var
aktivizét taisnas linijas testu, izmantojot talvadibas funkciju lietotnes izvélné.

Tiesios linijos testas

Norint iSmatuoti dulkiy surinkimo efektyvuma pagal IEC 62885-7, naudodami nuotolinio
valdymo funkcija programélés meniu, bandytojai gali aktyvinti tiesios linijos testa.

Diiz hat testi
IEC 62885-7 uyarinca toz toplama performansini 6lgmek icin test yapmak isteyen kullanicilar,

uygulama menisindeki uzaktan kumanda ozelliginden vyararlanarak diz hat testini
etkinlestirebilir.
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